Machine Translated by Google

ZODIAC

ZODIAC

e ————

Elektricky robot
Preklad origindlneho navodu z francizstiny

A L P H ATM i Navod na instalaciu a pouz itie - Slovensky

tAqualLink’

CONTROL

More documents on:
www.zodiac.com

H0655700.C - 2021/03 - EC1102A A Ii u



Machine Translated by Google



Machine Translated by Google

A UPOZORNENIE

* Pred aky mkol vek zasahom na zariadeni je nevyhnutnézoznamit' sa s ty mto navodom na instalaciu, ako
aj s pri ruc¢kou ,Zaruky” dodanou spolu so zariadeni m, inak hrozi nebezpecenstvo hmotnych 3kéd,
vaz nych alebo dokonca smrtel nych Urazov, ako aj zruSenie zaruky.

» Uschovajte a odovzdaijte tieto dokumenty pre neskorsie nahliadnutie po celddobu 7 ivotnosti pri stroja.

* Bez schvalenia vyrobcu je zakazanétento dokument aky mkol vek sp6sobom rozsirovat SK
¢i menit'.

* Vyrobca svoje vyrobky neustale zdokonal uje € o sa tyka kvality, preto informacie obsiahnutév tomto
dokumente mdz u byt zmenenébez predchadzajuceho upozornenia.

VSEOBECNEUPOZORNENIA

* Nedodrz anie danych upozorneni by mohlo viest ku Skodam na zariadeni bazéa alebo
spOsobit vaz ne poranenia alebo dokonca smrt'.

« UdrZ barske a opravarske prace je opravnena vykonéavat iba osoba kvalifikovana v
pri sludny ch technicky ch oblastiach (elektrina, hydraulickéalebo chladiace systémy).
Kvalifikovany technik vykonavajlci zasah na zariadeni musi pouZ i vat/nosit osobné

ochrannéprostriedky (napr. bezpec nostnéokuliare, ochrannérukavice atd), aby bolo
zni Z enériziko zranenia, ku ktorénu méz e pri vykonavani zasahu na zariadeni dojst'.

* Pred zasahom do pri stroja sa vz dy uistite, Z e je pri stroj odpojeny od elektrickej siete
a zabezpeceny.

* Zariadenie je urcenépre Specifickévyuz itie pre bazény a klpele, nesmie byt pouz i vané
na z iadne inélcely, nez na ktorébolo navrhnuté

* Toto zariadenie nesmu pouz i vat osoby (vratane deti ) so zni z eny mi fyzicky mi, zmyslovy mi alebo
duSevny mi schopnost'ami alebo bez patri¢ ny ch skisenosti alebo znalosti , pokial osoba zodpovedna
za ich bezpecnost nezaisti ich dohl ad a nezoznami ich s pokynmi na pouz i vanie. Dohliadnite na deti,
aby sa so zariadeni m nehrali.

* Toto zariadenie m6z u pouz i vat' deti starSie ako 8 rokov a osoby so zni Z eny mi fyzicky mi, zmyslovy mi
alebo duSevny mi schopnost'ami alebo s nedostatoc ny mi skisenost'ami €i znalost'ami, ak su pod
dohl adom alebo ak boli pou¢enéo pouz i vani zariadenia bezpe¢nym spésobom a rozumeju
pri padny m nebezpe¢enstvam. Cstenie a Gdrz bu nesmuivykonavat' deti bez dozoru. * Zariadenie musi
byt  instalovanév sulade s

inStrukciami vyrobcu av sulade s platny mi miestnymi a vnutrostatnymi predpismi. Instalac ny technik je
zodpovedny za instalaciu zariadenia a za dodrz iavanie narodnych predpisov pre instalaciu. Vyrobca
nenesie z iadnu zodpovednost v pri pade nereSpektovania platny ch miestnych noriem instalacie.

* V pri pade akejkol vek inej ¢innosti nez jednoduchej idrz by popi sanej vtomto navode, ktortvykonava
uz i vatel , musi te kontaktovat kvalifikovanéo pracovni ka.
*V pri pade poruchy zariadenia: nesnaz te sa zariadenie opravit' sami, kontaktujte kvalifikovanéo technika.

* Podrobnéinformacie o povolenych hodnotach parametra vody pre prevadzku pri stroja
najdete v podmienkach zaruky.
* Odstranenie alebo vyradenie niektoréo z bezpec nostnych prvkov automaticky zrusi
zaruku, rovnako ako nahradenie dielov neoriginalnymi nahradny mi dielmi.
* Nerozprasujte insektici dy ani inéchemickélatky (horl avéaj nehorl av§ smerom
k zariadeniu, mohlo by déjst’ k poSkodeniu krytu a vzniku poz iaru.
* PoCas prevadzky pri stroja sa nedotykajte ventilatora ani pohyblivy ch Casti , nepribliz ujte sa k nim s
aky mikol vek predmetmi a do ich bli zkosti nedavajte prsty.
Pohyblivécasti m6z u spbsobit vaz ne alebo dokonca smrtel nédrazy. 2
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UPOZORNENIE SPOJENES ELEKTRICKYMI PRI STROJMI

* Elektrickénapajanie zariadenia musi byt chranenépridovy m chranicom 30 mA
v sUlade s normami platny mi v krajine instalacie.
* Na pripojenie zariadenia nepouz i vajte predlz ovaci kabel; zapojte ho priamo do
pri slusnéo napajacieho okruhu.
* Pred kaz dym Uukonom overte, Ci:
- poz adovanévstupnénapatie uvedenéna typovom &ti tku zariadenia zodpoveda napajaciemu napatiu v
rozvode; - napajaci
prud rozvodu je zlu€itel ny s elektrickou spotrebou zariadenia a €i je rozvod riadne uzemneny;

* V pri pade nespravneho fungovania alebo ak zariadenie vydava zapach, okamz ite ho vypnite, odpojte
od napajania a kontaktujte odborni ka. « Skor ako za¢ nete akukol vek

udrz bu alebo opravu zariadenia, skontrolujte, €i je Uplne odpojenéz napajania a z e aké&ol vek vybavenie
alebo pri slusenstvo, zapojenéna zariadeni , je tiez odpojenéod napajacieho okruhu.

* Neodpajajte a znovu nezapajajte zariadenie pocas prevadzky.

* Pre odpojenie zariadenia net'ahajte za napajaci kabel.

* Ak je poskodeny napajaci kabel, musi byt vymeneny iba vyrobcom, autorizovany m zastupcom alebo
opravarenskou dielfou.

* Nevykonavajte opravy ani Udrz bu na zariadeni mokry mi rukami alebo na mokrom
zariadenia.

* Pred zapojeni m zariadenia do zdroja elektrickédho napatia skontrolujte, Ci je v poriadku pripojovaci blok
alebo zasuvka, do ktorej bude zariadenie zapojené a nie st ani poskodenéalebo zhrdzavené

* V burkovom obdobi zariadenie odpojte od elektrického napajania, aby ste zabranili jeho poskodeniu v
pri pade zasahu bleskom.

SPECIFIKA PRE ,Gstiace roboty do bazéa”
* Robot je navrhnuty tak, aby riadne fungoval v bazéovej vode pri teplote 15-35 °C. « Aby bolo
vylic enéakéol vek poranenie alebo Skoda sp6sobenérobotom, nenechajte
robot v prevadzke mimo vody.
* Z bezpecnostnych dévodov je kidpanie zakazané pokial robot v bazée.
* Nepouz i vajte robota pocas Sokovej chloracie (a pocas zvy Senej koncentracie chléru
vo vode).
* Nenechavajte robota dlhSiu dobu bez dozoru.

UPOZORNENIE SUVISIACE S POUZITI M ROBOTA V BAZENE S FOLIOU - Pred

inStalaciou robota starostlivo skontrolujte povrch bazéa. Pokial je félia na niektory ch miestach poskodena,
neinstalujte robot pred vykonani m oprav alebo vy menou félie kvalifikovany m odborni kom. Vyrobca
nenesie 7 iadnu zodpovednost' za skody spdsobenéna folii.

* Povrch niektorych folii s moti vmi sa m6z e rychlo opotrebovat’: moti vy a/alebo farby sa méz u
poskodit, zotriet' alebo vytratit' pri kontakte s niektory mi predmetmi. Vyrobca robota nenesie
zodpovednost' za opotrebenie félii a zotretie moti vov a nevzt'ahuje sa na ne obmedzena zaruka.

UPOZORNENIE NA POUZITIE ROBOTA V BAZENE Z NEREZOVEJ OCELE + Povrch

niektory ch bazénov z nerezovej ocele mo6z e byt vel mi krehky. Povrch tychto bazéhov m6z e byt
poskodeny prirodzenym treni m necistot o povrch sp6sobenym napr. kolieskami, pasmi alebo kefami
robotov vratane elektricky ch bazéovych robotov. Vyrobca robota nenesie zodpovednost za opotrebenie
a poskriabanie bazéov z nerezovej ocele a nevzt'ahuje sa na ne obmedzena zaruka.
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Rada pre jednoduchsi kontakt s predajcom:
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informacie budu predajcom poZz adované
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“ Informacie pred pouz iti m

© 1.110bsah balenia

RA63--iQ
RA65--iQ Alpha 63 iQ Bio
RA 67--iQ

A Gsti¢ + plavajlci kabel
B Riadiaca jednotka
C Vozi kv sade

Jednoducha filtracia vel' mi jemny ch necistot (60 p)

Jednoducha filtracia hruby ch necist6t
D (200 p)
Jednoducha filtracia jemnych necistot
(100 p)
Jednoducha filtracia vel' mi hruby ch necist6t (400
M)

© 0000
© 0000

E Dvojita filtracia (150 p + 60 p)

F Ochranny obal 0

o: Suc ast ou dodavky O: Dostupnéako pri slusenstvo

©O 0 © 0000

00
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© 1.21Technickévlastnosti a oznacenie

1.2.1 Technickévlastnosti

RA63--iQ .
' RA67 --iQ :
RA65--iQ ) RA 69 --iQ
RA 68 --iQ
Alpha 63 iQ Bio
iy
e 220 - 240 VAC, 50/60 Hz, Trieda II*
Napajanie riadiacej jednotky "-'\15"'-"
Napajacie napatie robota 30VDC
Maximalny pri kon 150 W
Di % ka kabla 18 m 21 m 25m
Hmotnost' robota 10,2 kg
Si rka sania 270 mm
Maximalna prevadzkova hi bka 4m
Index ochrany napajania IPX5
Index ochrany robota IPX8
Frekvencnépasma 2,412GHz - 2,484GHz
Radiofrekven¢ny vysielaci vykon +20 dBm

* Trieda II: zariadenie ma dvojitd alebo zosilnenuizolaciu, ktora nevyZ aduje uzemnenie.

1.2.2 Oznacenie

0: Zamok dvierok pre pri stup k filtru

0: Kefy

0: Péasy

0: Rukovét na prenasanie a vybratie z vody
G: Prednépohonnékolesa

0: Zadnépohonnékolesa

©: Piavajici kabel

0: Zdroj sni maca (podl a modelu)
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© 1.31Princi p fungovania

Robot je nezavisly od systénu filtracie a moéz e fungovat samostatne. Staci ho pripojit’ k sieti.

Pohybuje sa optimalnym spdsobom tak, aby vycistil oblasti bazéna, pre ktoréje ur¢eny (podl' a modelu: dno, steny, hladina).
Necistoty stinasavanéa zachytavanédo filtra robota.

Gstiaci robot méZ e byt pou? i vany:

- pomocou riadiacej jednotky dodavanej s robotom,

- alebo pomocou smartfénu alebo tabletu kompatibilnéo s aplikaciou iAquaLink™ (pozri &, Pouz itie aplikacie iAquaLink™").

0: Riadiaca jednotka
O: vozik
@: Robot

Q) Piavajci kabel

e: Elektricka zasuvka
0: Napajaci kabel
@: Dial kova kontrola

Wi-fi ,iAquaLink™"

© 1.41Pripravabazéa

pri demontovatel nych bazéoch. Trvaly bazé je zapusteny do zeme alebo postaveny na zem a nie

g * Tento vyrobok je ur€eny na pouz itie v bazéoch instalovanych na trvalo. Nepouz i vajte ho
je moZz ného I'ahko rozmontovat a upratat.

* Pri stroj musi fungovat' v bazénovej vode nasledujicej kvality:

Teplota vody 15°Caz 35°C
pH 6,8az 7,6
Vol ny chlér <3 mg/l

+ Za ¢ elom optimalizacie vy konnosti zariadenia v pri pade znecistenéo bazéa, najma na zaciatku kipacej sezény,
odstrante hrubénecistoty pomocou hladinovej siet'ky.
+ Z bazéa odstrarite teplomery, hracky a inépredmety, ktoréby mohli robota poskodit'.
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B o e

© 2.11Ponorenie robota do bazéa

+ Rozvirite celtidi 7 ku kabla pozdi 7 bazéa, aby nedodlo k zamotaniu kabla po¢as ponarania (vidobréazok ). + Postavte sa doprostred dlh3ej ¢ asti bazéa a robot porQe

(vidobrazok ). Pohyb robota bude optimalizovany a zamotanie kablov zni Z ené

+ Ponorte robot do vody vo zvislom smere (vidobrazok ). « lahko s ﬂ

pohybujte vetky mi smermi tak, aby sa vyprazdnil vzduch obsiahnuty vo vnutri (vidobrazok ). « Je nutné aby pri stroo
klesol sdm a polozZ il sa na dno bazéa. Pocas ponarania robot t aha do bazéa nevyhnutnu
di 2 ku kdbla (vidobrazok ).

o 12/

neodporucany
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© 2.21Pripojenie elektrickéhno napajania

Aby ste zabranili razu elektrickym prddom, poz iaru alebo vaZz nemu zraneniu, dodrZ ujte nasledujice
pokyny:

* Pouz itie elektrickéno predlZz ovacieho kabla je zakdzanéna pripajanie riadiacej jednotky.
A + Dbajte, aby zasuvka bola neustale a I ahko pri stupna a chranena pred daz @m alebo vodou.

* Riadiaca jednotka je odolna proti postriekaniu vodou, ale nesmie byt ponorena do vody ¢i akejkol vek
inej tekutiny. Nesmie byt instalovana v mieste, kde hrozi zatopenie; umiestnite ju aspon 3,5 metrov
od okraja bazéa a zabrarite jej vystaveniu priamemu sinku.

« Riadiacu jednotku umiestnite do bli zkosti elektrickej zasuvky.

+ Odskrutkujte ochrannt zatku (vidobrazok ). 0

* Pripojte plavajuci kdbel k riadiacej jednotke a uzamknite zasuvku iba otoceni m krz ku v smere hodinovych ruciciek
(riziko poskodenia plavajuceho kabla) (vid’obrézoke, ).

« Uistite sa, Ci je konektor spravne zasunuty (vidobrazok ).

* Pripojte napajaci kabel (pozri obrézolQRiadiacu jednotku bezpodmienecne pripojte k zasuvke s praddovym chranicom
maximalne 30 mA (v pri pade pochyb prosi m kontaktujte kvalifikovanéo technika).
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© 2.31Funkcia riadiacej jednotky

e

Pri klad ovladacieho panela
(funkcie sa méz u li §it' v zavislosti od modelu)

: RA67 - -iQ

. RA63--iQ - . )
Oznacenie P RA 65 --iQ RA 68 --iQ
pha 631Q Bio RA 69 --iQ

Riadiaca jednotka:

<)

Spustenie / Zastavenie pri stroja

Zaistenie pripojenia k iAquaLink™

Stav pripojenia Bluetooth™

Stav pripojenia Wi-Fi

"

ReZ im vybratia z vody , Lift System

Vol ba Cistiaceho rez imu

10®»20

ReZ im Iba dno

{

ReZ im Smart (optimalizovanélistenie dna, stien
a hladinovélinky)

OO0 OO0

g
hed

Q0O 000100

Intenzi vny rez im Dno + steny + hladinova linka

11&

ReZ im Iba hladinova linka

Zni z it alebo zvySit' ¢as Cistenia
(+/- 15 minut)

0
-+

<]

Ukazovatel ,Plny filter”

o

FPOUJER @) | InformacnéLED

O O 3 A0 0 0010

(< I R} BN

Zobrazenie hlaseni alebo chybovych kédov

\

o: K dispozi cii 10
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© 2.41Spustenie Cistiaceho cyklu

Aby ste predisli nebezpecenstvu Urazu alebo materialnej skode, dodrZ ujte nasledujice pokyny:

* KUpanie je zakazané pokial je pri stroj v bazéne.
* Pri stroj nepouz f vajte, pokial' v bazée prebieha Sokovéchlérovanie, a pred ponoreni m robota

pockaijte, kym koncentracia chléru dosiahne odportcand hodnotu.
* Pri stroj nepouz i vajte, ak je pojazdova klapka uzavreta.

* Ak je riadiaca jednotka pod napati m, rozsvietia sa symboly, ktoréuvadzaju:
- Prebiehajuca ¢innost’
- Vyber Cistenia
- Potreba udrz by
+ Riadiaca jednotka prejde po 5 mindtach do pohotovostnéo rez imu, displej a LED zhasnu. Pre vystup z pohotovostnéo rez imu staci
stlacit’ ktoréol vek tlacidlo. Pohotovostny rez im nespdsobi prerusenie prevadzky pri stroja, pokial pri stroj prave €isti .

2.4.1 Vyber Cistiaceho reZz imu

« (istiaci re7 im, ktory je $tandardne predvoleny, je re? im Smart (¢istenie dna, stien a hladinovej linky v optimalizovanej dobe
v zavislosti od rozmerov bazéa).

* Prvy spusteny cyklus v rez ime Smart je cyklus, poc€as ktoréo robot pri ¢isteni po dobu 2,5 hod. vykona rekognoskaciu bazéna. Pocas
tohto prvéno cyklu sa na riadiacej jednotke zobrazi hlasenie ,AUTO / 2,5 hod." (podl a modelu). Na konci tohto cyklu bude vypoci tana
optimalna doba. Neprerusujte 1. cyklus SMART.

» Optimalna doba potom bude uloZ ena a stane sa standardnym ¢asom cistenia pri &l ch cykloch spustenych v rez ime Smart. Riadiaca

jednotka tak zobrazi optimalny vypoci tany €as.

+ Aby ste opat spustili rez im Smart, po dobu 5 sekind drz te stlacenétlacidlo o . Spustite novy cyklus vrez ime
Smart, aby mohol robot prepoci tat optimalny ¢as ¢istenia.

« (istiaci re? im moZ e byt zmeneny pred spusteni m pri stroja alebo po¢as jeho prevadzky. Novy re? im bude spusteny okam? ite
a odpocet zostavajucej doby predchadzajlceho cyklu bude nastaveny na nulu.

+ Stlacte
- ReZ im iba dno: M
G
- ReZ im Smart (OptimalizovanéCistenie dna, stien a hladinovélinky): 9 b
- Intenzi vny rez im dno, steny a hladinova linka: E B (podl'a modelu)
- Rez im iba hladinova linka: \ (podl @ modelu)

* Stlacte 0 pre spustenie Cistiaceho cyklu.

Rada: zvy ste vy konnost’ Cistenia
o Na zaciatku kupacej sezény spustite niekol ko cyklov Cistenia v rez ime ,iba dno” (potom, ¢o ste odstranili hrubénecistoty

pomocou hladinovej siet’ky).
Pravidelnépou? i vanie Cistiaceho robota (maximalne 3 cykly tyZ denne) vdm umoZ ni naplno vyuz it vz dy Cisty bazé a
filter sa bude menej upchavat'.

2.4.2 Upravenie di 7 ky ¢istiaceho cyklu (podl a modelu)

*Je moz nézni 7 it alebo zvySit' Cas Cistenia zvolenéo cyklu alebo aj pocas jeho pou? itia:

- ° 1Zni Z it 0 15 mindt.
e:Zvyéit'oB minut.

11
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© 2.51Vyznam LED sni maca (podl a modelu)

Stav LED Zelena

OranZ ova Vypnuté

Zapnuta funkcia , Lift
Staly Zapnuty Cistiaci cyklus System” alebo ,,Spot Zaplneny filter
Clean” Bez ¢istiaceho cyklu
Prebiehajtci cyklus, faza alebo chyba
Blikajlce analyzy bazéa alebo Zapnuta funkcia ovladaca N/A
finalizacia

© 2.61Vybratie robota z bazéa

A * Aby nedodlo k poskodeniu zariadenia, na vybratie z vody pouz i vajte vylu€ne rukovat'.

2.6.1 Automatizovany rez im ,LIFT SYSTEM"

Funkcia ,Lift System” bola navrhnuta tak, aby ul ah¢ila vybratie robota z vody. M6z e sa aktivovat kedykol vek v priebehu alebo na konci
Cistiaceho cyklu.

+ Ak bude potrebné nasmerujte robot k poz adovanej stene pridrz ani m stlacenéo tlacidla @ a robot sa otoCi .
Akonahle sa ocitne oproti poz adovanej stene, tlacidlo povol te. Robot sa presiva k stene (pozri obrazok ). o

+ Alebo iba kratko stlacte tlacidlo @ , aby sa presunul k protil ahlej stene (vidobrazok ). o

 Robot stlpa po stene az k vodnej linke (vidobrazok ). e

+ Na Uplnévybratie z vody pouz ite rukovat'. Robot vystrekuje silnym pridom vodu dozadu, aby bol I'ahsi (pozri

obrazok).

12
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2.6.2 Ru¢ny rez im e
« Zastavte pri stroj stlaceni m .

* Prisurite robot k okraju bazéna I ahky m pritiahnuti m za plavajuci kabel.

+ Akonahle je robot na dosah ruky, uchopte ho za rukovat a pomaly vytiahnite z bazéa tak, aby voda obsiahnuta vo vnutri
vytiekla (pozri obraz ).

o 12/

13
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© 2.71Spravne postupy po kaZz dom Cisteni

2.7.1 Vycistenie filtra po vybrati z vod

A + Vykonnost' pri stroja m6z e byt zni z ena, ak je filter plny alebo znecisteny. * Vycistite filter
Cistou vodou po kaz dom cistiacom cykle este predtym, neZ necistoty zaschnu.

» Po kaz dom Cistiacom cykle dodrZz ujte etapy Cistenia filtra, pozri 8 ,4.2 I VyCistenie filtra po vybrati z vody".

2.7.2 Rozvinutie kabla, aby sa zamedzilo jeho zamotaniu

Spravanie pri stroja je silne ovplyvnenézamotani m kabla. Spravne rozmotany kabel prispeje k lepSiemu pokrytiu bazéa.
+ Kabel rozmotajte a rozloZ te na sinku tak, aby sa vrétil do svojho pévodnéo tvaru.

2.7.3 Upratovanie robota a kabla

+ Ak plavajuci kabel odpéjate od riadiacej jednotky, zaskrutkujte spat’ ochrannut zatku.

* Umiestnite robot do zvislej polohy na uré¢enémiesto na vozi ku, aby rychlo osychal. Navifite starostlivo kabel a umiestnite na
rukovat vozi ka (pozri obraz&).

» UloZ te v3etky suc asti tak, aby neboli vystavenésinecnému Z iareniu, vihkosti, vplyvom pocasia a striekanie vody . Ochranny
kryt je k dispozi cii v ramci pri sluenstva (vidobrazok ).9

(1) (2]
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i Pouz itie aplikacie iAquaLink™

© 3.11Princi p fungovania

Mobilny nosic Domaca siet Riadiacu
(smartfén alebo tablet) Wi-Fi jednotku robota Gstiaci robot

IS &)

Aplikacia iAquaLink™ je k dispozi cii pre systény iOS a Android.
S aplikaciou iAqualLink™ mo6zZ ete robot kontrolovat' odkial kol vek a kedykol vek a m6zZ ete vyuz i vat pokrociléfunkcie, aky mi st funkcie
dodato¢néro programovania alebo diagnostickej podpory.

=Y

{!-
)
|

© 3.21Prva konfiguracia robota

NeZ zacnete s instalaciou aplikacie, nezabudnite:
* Zapojit’ riadiacu jednotku do elektrickej zasuvky.

« Ponorit robot do bazéa,

A * PouzZ it smartphone alebo tabliet s Wi-Fi,
* Pouz it" Wi-Fi siet’ so signalom dostatocne silnym na pripojenie riadiacej jednotky robota: Signal Wi-Fi musi byt dostupny v mieste,
kde je robot pouz i vany.V opacnom pri pade pouz it technickérieSenie, ktoréumoZz ni zosilnit’ existujlci signal.

* Mat po ruke heslo k sieti pre domace Wi-Fi.

« Stiahnite aplikaciu iAquaLink™, ktord je k dispozi cii v App Store (iOS) alebo Google Play Store (Android).

(1 (2 ©
- -

iAqualLink —

Rabatic Clamssr

LTI r—
Abrica ng Austranis sery)

- Prihlaste sa alebo sa zaregistrujte. * Kliknite na ikonu + a pridajte novy pri stroj. « 7vol te ,Gistiaci robot".

15



Machine Translated by Google

« Stlacte tlacidlo riadiacej

jednotky, aby ste spustili Bluetooth™ a
zahdjte sparovanie.

+ Pocas Skarovania LED blika. « Na oaeji sa
objavi odkaz oznamuijuci, Z e doslo k spojeniu

s Bluetooth™ medzi riadiacou jednotkou a
smartfén. Diéda LED neprerusovane
svieti. (*)

+ Zvol te siet domacej Wi-Fi.

« Zadajte heslo siete Wi-Fi.

+V priebehu spérovania LED * Na = blikd.

displeji sa objavi odkaz oznamuijuci, Z e do3lo
k spojeniu s Wi-Fi medzi riadiacou jednotkou

a domacou siet'ou. (*)
* Di6da LED syjeti fgprerusovane

aLED zhasne.

mateas Cleamer

X0 10 / Wysreumater 13 (Lusese, Ssueid
PONE————

2408 1) Veent s St
Abrrea and Austrata snly)

* Personalizujte nazov robota, aby ste ho I ahko
nasli.

* Na stranke ,Moje pri stroje”
kliknite na robot, aby ste sa dostali k jeho
riadiacim funkciam cez aplikaciu iAqualink™.

aplikacie iAquaLink™".

1

(*): Ak sa objavi hlasenie poruchy alebo sa pripajanie nedari , nahliadnite do tabul ky & ,5.3 I Diagnosticka podpora pri zapojeni

16
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© 3.31Funkcie v aplikacii iAqualink™

) RA 67 --iQ
RA63--iQ

Oznacenie RA 65 --iQ RA 68 --iQ

Alpha 63iQ Bio

RA 69 - - iQ

<]
<]

° o Spustenie / Zastavenie pri stroja

ReZ im vybratia z vody ,Lift System*

@ Vol ba Cistiaceho rez imu
o |
=T

ReZ im Iba dno

| . ReZ im Smart (optimalizovanécistenie dna, stien a
hladinovélinky)

Intenzi vny rez im Dno + steny + hladinova linka

< < JN< <)
(< < BE< JN< <)

ReZ im Iba hladinova linka

Zni z it alebo zvySit' €as Cistenia
(+/- 15 minut)

q

Q

.ﬁ Ukazovatel ,PIny filter” o
ReZ im ovladac

= Spot Clean (¢istenie zacielenéna 1m?)

O Programovanie Cistiacich cyklov na 7 dni o

$21° Zobrazenie teploty vody

O: K dispozi cii*

*funkcie sa méz u menit’ podl a aktualizacii aplikacie.

(<)

<M< IR < < < T < IR < < R< BE< N < B < BN<)
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© 3.4IRiadenie pomocou aplikacie

* Zapojit' riadiacu jednotku do elektrickej zasuvky.

g NeZ zacnete robot riadit pomocou aplikacie, nezabudnite:
* Ponorte robot do bazéa.

3.4.1 Programovanie a riadenie Cistiacich cyklov

V aplikacii:

* Spustite alebo zastavte Cistenie;

« Zistite zostavajucu dobu Cistenia u prebiehajiceho cyklu (zobrazena v hodinach a minudtach);
« Skrat'te alebo predi 7 te dobu ¢istenia po 15-minttovy ch sekvenciach (podl a modelu);

+ Vol ba prednastaveny ch Cistiacich rez imov

* Pri prebiehajucom ¢isteni a pri vietky ch nasledujlcich ¢istiacich cykloch sa aktivuje novy Cistiaci rez im.
+ DI 7 ka ¢istiaceho cyklu sa mdz e li &it' v zavislosti od zvoleny ch parametrov.

+ Naprogramuite &istiace cykly (dni a hodiny) (podl a modelu); Gstiace cykly méZ u byt naprogramovanéopakovane,
naprogramovanie je moz néiba raz denne;

+ V priebehu Cistiaceho cyklu overte teplotu vody v bazée (podl a modelu); Robot, ktory

je vchode, meria teplotu vody.

« Ak je robot na dne bazéa, je moZ nézistit’ rozdiel medzi teplotou nameranou robotom a teplotou nameranou
teplomerom umiestnenym na povrchu bazéa ¢i namerantinym pri strojom.

3.4.2 Pomoc pri vybrati robota z vody ,Funkcia Lift System"

A * Funkciu Lift System aktivujte iba vtedy, ak mate robot na dohl ad.

+ V aplikacii stlacte « Stlacte a pou? ite funkciu Lift System (pozri § ,2.6.1 Automatizovany rez im ,LIFT SYSTEM").
na § pky, pomocou ktorych otoci te robota doprava alebo dol ava.
» Akondhle sa robot ocitne oproti poZ adovanej stene, stlacte na tlacidlo ° aby sa robot presunul az k stene.

3.4.3 ReZ im ovladac (podl a modelu)

Robot mézZ e byt riadeny pomocou smartphone alebo tabletu , ktorébudusliz it ako ovladac.

A « Ovladda¢ aktivujte iba vtedy, ak méte robot na dohl ad.

+ Na riadenie robota je moZ népouz it 2 reZ imy (podl a zariadenia):
.ReZz im joystick”: Kliknite na ikony, aby ste nasmerovali robot dopredu, dozadu a otocili ho dol ava alebo doprava.

.Kineticky reZz im": Robot riade naklarani m mobilnéo nosic¢a hore (spatny chod), dole (chod vpred), dol' ava (zatoc¢enie dol ava) a doprava
(zatocenie doprava).

» Na vykonanie lokalizovanéo Cistenia pouz ite funkciu ,LokalizovanéCistenie” (podl a modelu): aktivaciou tejto funkcie
robot &isti zonu pred sebou o vel kosti 1 m?%

+ Ak je doba reakcie robota po akcii poZ adovanej v aplikacii pomerne dlha, skontrolujte signél Wi-Fi siete, pozri § ,3.2 I Prva
konfiguracia robota”.
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3.4.4 Hlasenie zavad

* Ak je zaznamenana zavada, zobrazi sa vystraz ny symbol A
Kliknite na vystraz ny symbol , aby sa zobrazila rieSenie problému, pozri § ,5.2 I Hlasenia pre uz i vatel ov".
Kliknite na Effacer Erreur (Vymazat' chybu), ak si mysli te, Z e ste problém vyriesili, alebo zvol te OK, ak chcete

robot ponechat’ v chybovom reZ ime a problén diagnostikovat neskér.

3.4.5 Ponuka ,Parameétres” (Nastavenie)

Niektorénastavenia konfiguracii je moz nékedykol vek upravit kliknuti m na ikonu Parametres (Nastavenia).

19
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Udrz ba
A Aby ste predisli vaZ nemu poraneniu:
» Odpojte robota od elektrickéo zdroja.

© 4.11dstenie robota

* Pri stroj musi byt pravidelne preplachovany Cistou alebo mydlovou vodou. NepouZ i vajte rozpUst'adlo.
* Robot dobre oplachnite va¢si m mnoz stvom cistej vody. *
Pri stroj nenechavajte susit' na sinku na okraji bazéa.

Rada: filter a kefy vymienajte kaz dé2 roky
Odpori¢ame vymienat filter a kefy kaz dé2 roky, aby sa zachovala neporusenost pri stroja a zarucila sa jeho optimalna|
vykonnost'.

© 421 Vycistenie filtra po vybrati z vody

* V pri pade upchatia filtra ho vycistite kyslym roztokom (napri klad bielym octom). Odporu€ame €istenie vykonat najmenej
raz do roka, pretoZ e sa filter upchava, pokial nie je po dobu niekol kych mesiacov pouzZ i vany (zimnéobdobie).

o Rada: Skontrolujte stav ukazovatel a ,Plny filter”

Ak sa LED rozsvieti, rozhodne odpori¢ame filter vycistit'.

20
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© 4.31Gstenie turbi nky

Aby ste predisli vaZ nemu poraneniu:
» Odpojte robota od elektrickéo zdroja.
Pre Udrz bu turbi nky noste povinne ochrannérukavice .

+ Odskrutkujte turbi nku od mrez e (pozri obré& ).

* Zatiahnite mreZ u (pozri obré& ).

« Vytiahnite opatrne vodi tko toku (vidobrazok ).9

Na vytiahnutie turbi nky pouz ite rukavice, potom opatrne uchopte koniec turbi nky a zatlaCte (vid'obréﬁ ).
* Odstrante vSetky necistoty (vlasy, listy, kamienky, ...), ktoréby mohli turbi nku zablokovat'.
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© 4.41Vymena kief

Su kefy opotrebované

+ Vymerite kefy, ak sa indikatory opotrebovania zobrazuji nasledovne 91

Vyberte opotrebovanékefy

« Vytiahnite jazy ¢ky z otvorov, v ktory ch st pripevnené potom vyberte kefy.

Nasade novékefy

+ Zasurite okraj bez jazy ¢ka pod nosi¢ kefy (vidobrazok ). « Kefy otocte 000
podstavca, jazy ¢ky prestrcte do pripeviiovaci ch otvorov, zatiahnite za koniec kaz déo jazycka
a jeho okraj prestrcte cez drdz ku (vidobrazok ).

+ Jazy ¢ky odstrihnite noZ nicami tak, aby boli na rovnakej trovni ako ostatnélamely (vidobrazok ). 9
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© 4.51Vymena pneumati k

Odstrarite opotrebovanépneumatiky

23
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RieSenie problénov

+ Skoér ako budete v pri pade nefunkénosti kontaktovat' predajcu, vykonajte prosi m jednoduché

A

kontroly uvedenév nasledujucej tabul ke.
* Ak problén pretrvava, kontaktujte predajcu.

S
: ﬂ: Gnnosti vyhradenépre kvalifikovanéo technika.

© 5.11Spréavanie pri stroja

Cast’ bazéna nie je spravne vycistena

SK

» Opakujte pracovny postup ponoru (vid§ ,2.1 I Ponorenie robota do bazéa"), vyskisajte rézne
umiestnenie ponoru v bazée, a7 néjdete optimélne miesto.

Pri stroj spravne nepril ne ku dnu bazéa

« V obale pri stroja je vzduch. Opakujte pracovny postup ponoru (pozri §,2.11
Ponorenie robota do bazéa").

« Filter je plny alebo zaneseny: vycistite ho ¢istou vodou. V pri pade upchatia ho vycistite kyslym
roztokom (napri klad bielym octom). Ak je to potrebné filter vymerite.

&

* Turbi nka je poskodena: V

Robot nestipa alebo prestal stipat’
po stenach ako predtym.

rez ime Dno / stena / vodna linka robot nestlpa systematicky po stene.

V priebehu cyklu sa frekvencia meni . Je normalne, Z e na zaciatku cyklu robot nestipa. Na

stanovenie toho, Z e robot skuto¢ne vbbec nestipa po stene, je nutnérobot sledovat’ po dobu

dvadsiatich minct. ¢ Filter je plny alebo zaneseny:

vycistite ho ¢istou vodou. V pri pade upchatia ho vycistite kyslym roztokom (napri klad bielym
octom). Ak je to potrebné filter vymerite.

* Obruce st opotrebované vymerite ich.

« Aj ked'sa voda zdé ¢i ra, vo vaSom bazée sa nachadzaju mikroskopickériasy, ktoréstvol nym
okom neviditel néa ktoréspdsobuju kizkost stien a brania pri stroju v $plhani . Vykonajte Sokovu
chloraciu a I'ahko zni Z te pH. Poc¢as Sokovej chloracie nenechavajte pri stroj v bazéne.

Pri stroj sa po spusteni nepohybuje

« Overte, Ci je zasuvka riadiacej jednotky spravne napajana.
« Skontrolujte, ¢i bol spusteny cistiaci cyklus a €i svietia kontrolky.

Kabel sa zamotava

+ Neodvi jajte celtidi 7 ku kabla v bazée.
+V bazée odvifite iba potrebntidi # ku kabla a zvy%ok kabla rozvifite po
okraji bazéna.

Riadiaca jednotka nereaguje na z iadne
stlacenie tlacidiel

« Odpojte napéjaci kabel od siet ovej zasuvky, pockajte 10 sekind a znovu ho
zapojte.

Existuje teplotny rozdiel medzi

teplotou zaznamenanou v aplikacii
iAquaLink™ a teplotou nameranou inym
teplomerom alebo inym pri strojom.

« Pokial je robot na dne bazéna, je moZ nézistit' rozdiel medzi teplotou nameranou robotom a
teplotou nameranou teplomerom umiestneny m na povrchu bazéa ¢i nameranou inym
pri strojom.

LED sni mace je zhasnutd, aj kedje robot
v chode.

-
+ Skontaktujte predajcu é aby skontroloval stav zdroja sni maca.

Ak problén pretrvava, kontaktujte predajcu:

«f
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© 5.21Hl4seniapre uz i vatel ov

kym sa neobjavi chybovy kéd.

Kéd chyby
(podl"a modelu)

Zobrazenie riadiacej jednotky

Blikajuca diéda
LED:
(podl'a modelu)

POLER D

ﬁ X 3 Motor

* Postupujte podl a rieSenia portch uvedenych niz 3ie, zaroveriich moZ no najst’ aj v aplikacii iAquaLink™: podrZ te stlaceny

Zobrazenie
v aplikacii
iAquaLink™

« Hlasenia sa zobrazuju ako na riadiacej jednotke, tak aj v aplikacii iAquaLink™.

A

Riedenie

+ Skontrolujte, ¢i necistoty alebo kdbel nebrania vo vol nom otacani kief.

Er: 01 Cerpadla Skontrolujte, ¢i nic
neprekaz av pripojovacom priestore
Motor [ avy kabla.
Er: 02 pohon + Pootocte kaz dym kolesom o &vrt obratky v rovnakom smere,
X 2 kym sa neza¢nuvol ne otacat'.
Er: 03 Motor pravy + Pokial neddjde k rieSeniu problému, skontaktujte predajcu,
pohon aby vykonal Uplnu diagnostiku.
S * Overte, .Ei neévi.stc?ty aflebo vlasy neblokuju turbi nku.
Er: 04 X 3 e « Starostlivo vycistite filter.
Cerpadla + Ak neddjde k rieSeniu problénu, skontaktujte predajcu,
P aby vykonal Uplnt diagnostiku.
+ Skontrolujte, ¢i necistoty alebo kabel nebrania vo vol nom otacani kief.
. Spotreb t
Er: 05 >potreba motor « Skontrolujte, ¢i ni¢ nepreka? a v pripojovacom priestore
I'avy pohon Kabla
X 2 '
S b + Pootocte kaz dym kolesom o Stvrt’ obratky v rovnakom smere,
Er: 06 pott:e ahmotor kym sa nezacnuvol ne otacat'.
pravy pohon « Pokial' neddjde k rieseniu problému, skontaktujte predajcu,
aby vykonal UpInu diagnostiku.
* Vypnite robot.
« Starostlivo vycistite filter.
Er: 07 Robot mimo * Znovu ho ponorte do vody a zatraste ni m, aby sa uvol nili vzduchovébubliny.
x3 vody ar )
Er: 08 + Opét’ spustite cyklus.
Pokial neddjde k rieSeniu problénu, skontaktujte predajcu,
aby vykonal UpInu diagnostiku.
+ Odpojte robot a znovu ho zapojte. *
Skontrolujte, ¢i je kdbel spravne pripojeny k riadiacej jednotke. « Skontrolujte,
Er 10 % 1 Komunlikacia cinic neprekdz av pripojovacom priestore
kabla.
+ Pokial neddjde k rieSeniu problému, skontaktujte predajcu,
aby vykonal UpInt diagnostiku.
Er: 11 ‘ﬁ’ x 4 Zdroj spi maca « Skontaktujte predajcu, aby skontroloval stav zdroja sni maca.
+ Odpojte riadiacu jednotku minimalne na 15 sekind od siete.
« Zatvorte aplikaciu iAquaLink™.
* Pripojte riadiacu jednotku robota
Nevydarena « Zapojte riadiacu jednotku do siete.
Er: 12 . Sls_o_r_ltrolujte, ¢i je riadiaca jednotka pripojena k Wi-Fi sieti (LED

2% x5

alebo nelplna
aktualizacia

o svieti).

POWER

rychlo neblikd (podl a modelu), otvorte aplikaciu iAquaLink™, navol te
robot a kliknite na ,Aktualizovat™.

* Ak sa nezobrazi hlasenie ,,PrOG" alebo LED
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Zobrazenie riadiacej jednotky

Kéd chyby
(podl @ modelu)

ProG

Blikajuca diéda
LED:

(podl @ modelu)

FPOWER

Zobrazenie
v aplikacii
iAquaLink™

Prebiehajuce

Riesenie

+ Pockajte na dokoncenie aktualizacie.

aktualizacie * Nevypajajte riadiacu jednotku zo siete.
vel mi rychly VPl )
« Skontrolujte stav LED Bluetooth/Wi-Fi pri riadiacej jednotke
N/A N/A Chyba spojenia a vykonajte kroky popi sanév tabul ke § ,5.3 I Diagnosticka podpora pri
zapojeni aplikacie iAquaLink™".
* Pri stroj nie je zapojeny alebo nie je pripojeny k domdacej Wi-Fi.
V zozname ,Moje Ak je bod Cerveny a riadiaca jednotka je pritom zapojena a ikony
N/A N/A pri stroje” sa Bluetooth/Wi-Fi svietia, vykonajte obnovenie displeja (prejdeni m prsta

objavil erveny bod

zhora nadol).
+ Akonahle sa bod sfarbi do zelena: pri stroj je pripraveny
na pouz itie.

Ak problém pretrvava, kontaktujte predajcu:

Vymazanie chybovéo kédu

Na riadiacej jednotke:

* Potom, ¢o ste vykonali riedenie zavad, stlacte akéol vek tlacidlo a chybovy kéd sa vymaz e (okrem tlacidla

V aplikécii iAquaLink™:

«f

« Potom, ¢o ste vykonali rieenie zavad, kliknite na Vymazat chybu alebo stlac¢te OK, aby ste vykonali jednotlivékroky pre

rieSenie problénu neskor.
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© 5.31Diagnostickd podpora pri zapojeni aplikacie iAquaLink™

- riadiacej jEantky

—
- LED ’1? blika.

« Riadiaca jednotka je

pripojena k routeru, ale
nie ku cloud serveru (LAN

zapojeny, WEB
nezapojeny).

Skontaktujte dodavatel a internetovéno pripojenia.

+ Odpojte router vasej domacej Wi-Fi na 10 sekind. Opat” Wi-Fi router zapojte
a sledujte, ¢i sa LED rozsvieti.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet m6z e byt v poruche.

* Router 5 GHz nie je

kompatibilny .

 Vymerite router.

« Zastarand verzia aplikacie * Vyko

najte aktualizaciu aplikacie

* V3etky LED st zhasnuté

« Vel mi vysoky jas.

« Pri stroj prekryte, aby ste ho ochranili pred slne¢ny mi IG¢ mi, a skontrolujte,
¢i kontrolky svietia.

* Odpojena riadiaca
jednotka.

* Zapojte riadiacu jednotku (pozri § ,2.2 I Pripojenie elektrickédno
napajanie”).

* Vypadok pridu.

« Skontrolujte, ¢i je isti¢ pod napati m. « Skontrolujte,
¢ije zasuvka pod prudom, napri klad zapojeni m inéo pri stroja.

« Strata pripojenia
na internet.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet m6zZ e byt v poruche.

P~
()
‘LED

je zhasnuta.

-

* LED syieti‘gle nie je
pripojenie
na internet (alebo je
koli savé. Na displeji
aplikacie iAquaLink™ sa
zobrazi hlasenie
,Erreur Connexion”

(Chyba pripojenia).

27

« Strata pripojenia
na internet.

« Slaby signal Wi-Fi*.

« Riadiaca jednotka je pri li$
vzdialena od routera pre

domace Wi-Fi.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet m6z e byt v poruche.
« Overte, Ci je signal Wi-Fi dostatoc ne silny. Existuje niekol ko spésobov, ako
overit intenzitu signalu Wi-Fi:

- Odpojte router (box) domacej Wi-Fi a opat’ ho zapojte.

- Pomocou prenosnéno poci taca navol te konfiguracnutabul ku a
skontrolujte stav zapojenia sieti . Skontrolujte intenzitu signalu
bezdrbtovej siete Wi-Fi na prenosnom poci taci a overte stav riadiacej
jednotky.

- Pomocou smartphone alebo tabletu nainstalujte aplikaciu iAquaLink™.
Skontrolujte intenzitu signalu bezdrdtovej siete Wi-Fi na mobilnom
nosici a overte stav riadiacej jednotky.

Ak je siet’ Wi-Fi slaba, naplanujte instalaciu zosilfiovaca Wi-Fi.

- Pouz ite aplikaciu pre analyzu Wi-Fi, v iOS alebo Androide
ich existuje niekol ko. «

Pri prvej konfigurdcii umiestnite riadiacu jednotku robota ¢o najbliz Sie k
routeru (box) pre doméace Wi-Fi. Nepouz i vajte predlZ ovaci kabel (vid8
,2.2 1 Pripojenie elektrickénho napéjania“), potom vykonajte znovu jednotlivé
kroky konfiguracie (vid8 ,3.2 I Prva konfiguracia robota"):

. ~
- Akonahle sa LED ‘e rozsvieti, zapojte riadiacu jednotku do

bli zkosti bazéa.

L~

)
- Pokial neddjde k rozsvieteniu LED ‘;‘ , opat’ zapojte riadiaci

jednotku €o najbliz Sie k domu.

~
- Ak sa LED ' Opét nerozsvietila, naplanujte indtalaciu

zosilnovac Wi-Fi.
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Stav riadiacej jednotky Moz népri Ciny Riedenie

=3
* LED svie?

a zobrazila sa sprava
,PROG" (podl a

modelu). V aplikacii sa * Prebieha aktualizacia « Po¢kajte na dokoné enie aktualizacie.
zobrazi jedna softvéu.

+ Pocas aktualizacie neodpdjajte napajaci kabel od
informacia.

robotu.
+ Tlacidl4 nie je

moZ néaktivovat'.

*LED g v priebehu

tohto kroku nesvieti.

*Signal Wi-Fi mbZ e byt slaby z niekol kych pri ¢in

- Vzdialenost' medzi routerom (boxom) a riadiacou jednotkou robota,
- Typ routera (boxu),

- Poc et stien medzi routerom (boxom) a riadiacou jednotkou robota,

- Dodévatel pri stupu na internet,
- atd

28
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© 5.41Aktualizacia pripojenych robotov

Zapojenéroboty méz u byt aktualizované aby boli pridanénové pokrociléfunkcie alebo vytvorenézlep3enia. Tieto zlep3enia nie st pre
uz i vatel ov systematicky viditel né

o Riadenie robota pomocou aplikacie nie je dostupné pokial nie st indtalovanéaktualizacie.

Akonahle je k dispozi cii aktualizacia (viditel na v aplikacii iAquaLink™, vidobrazok ), dodr?Q pred stlaceni m tlacidla pre spustenie
instalacie niekol ko odporuc¢ani :

» Umiestnite robot a riadiacu jednotku ¢o najbliz Sie k routeru pre domace Wi-Fi;

« Skontrolujte, €i je kvalita Wi-Fi signalu spravna;

+ Ponechajte riadiacu jednotku zapojenu do siete a robot pripojeny k riadiacej jednotke az do konca instalacie;

+ Riadiaca jednotka musi byt pripojenad k doméacej Wi-Fi sieti a aplikacia iAquaLink™ musi byt otvorena.

Spustite aktualizacie:
« Stlacte tlacidlo (vidobrazok ), aby sa& ala intalacia cez aplikaciu iAquaLink™;

» Pocas instalacie aktualizacii sa zobrazi hldsenie (pozri obrazok ); pri inétae aktualizacii nie je moZ néspustit’ Cistiaci cyklus.
V3eobecne trva indtalacia aktualizacii 10 - 20 mint.

+ Po dokonceni instaldcie aktualizacii sa zobrazi hlasenie (pozri obrazok ). « Ak sa po 609

minutach instalacie nepodari , zobrazi sa hlasenie (vidobrazok ), pozri § ,5.2 I Hlasenie prei i vatel a").

(1) (2]

) = . 1e8

€ Firmware Update

Firmware Update
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Hlasenie Blikajtica diéda LED:

O,

Firrmweare Upsiate Exror

Firmware Update

Pt e

o ! A | alebo | @ | ®
i ° oy
i z
H Kod Blikajuca didéda LED:

* Hlasenia aplikacie iAquaLink™ sa m&Z u menit'.

Recyklacia

Tento symbol poz adovany eurépskou smernicou DEEE 2012/19/UE (smernica o spracovani elektrickych

a elektronickych zariadeni na konciich Z ivotnosti) znamen4, Z e vas pri stroj nesmie byt vyhodeny do zmiesanéo odpadu.

Toto zariadenie bude predmetom oddelenéo zberu za ¢ elom dlSieho pouz itia, recyklacie alebo valorizacie. Pokial obsahuje

latky, ktorésu potencidlne nebezpetnépre 7 ivotnéprostredie, potom budu tieto latky odstranenéalebo neutralizované O
s Podmienkach recyklacie sa prosi m informujte u svojho predajcu.
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ZODIAC

Vaspredajca
Your retailer

Model pri stroja
Appliance model

Sé&iovéli slo
Serial number

Pre viac informacii , registraciu vyrobku a zakazni cku
podporu: For more information , product registration and

customer support: www.zodiac.com
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