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Diagnosti cka pomacka Alpha™ iQ

Diagnosti ka robota a riadiaca jednotka

* Roboty Alpha®iQ nie st kompatibilné s nasledujucimi zariadeniami:

- diagnosti cka jednotka ,Diag Box",

- diagnosti ckysoftvér ,Full Test Diag".
* Podrobna diagnosti ka je vtomto procese dostupna prostredni ctvom funkcie obsiahnutej v riadiacej jednotke

dodavané s robotom.

1. Diagnostika robota

- Test vykonavanymimo vody.
- Pripojte robota k riadiacej jednotke, ktora je sucast’ ou dodavky robota.
- Pripojte napdjaci kabel riadiacej jednotky.

- Robota obrat’ te (kolesa nahor) a vykonajte test ota¢ania prednych a zadnych kolies (trakénytest).

* Na riadiacej jednotke dlho stlacte (10 sekdnd) tlacidlo . .
« Implicitne za¢ne blikat rez im Quick (len dno) V] | . Pririadiacich jednotkach s displejom sa zaroven zobrazi hlasenie
LdIAG".

* Sti sknite e na spustenie diagnosti ky robota. Diagnosti ka skontroluje 5 nasledujicich bodov v tomto poradi a zastavi

sa na prvej zistenej poruche:
A « Pri vykondvani diagnosti ky robota sa nepozerajte priamo do svetelného zvazku vychddzajlceho z bloku motora.

COM (Komunikacia) ,Cakanie na ukonéenie automati ckého testu”

tr1 (Pohon 1)

V priebehu testovania:
tr2 (Pohon 2)

* V8 etky LED diédy riadiacej jednotky blikaju.
+ LED di6dy bloku motora svietia.
SEnS (Blok sni magov) (podl a modelu) + LED diéda bloku sni maca blika zeleno a pri testovani bloku sni macov sa zmeni na oranz ovu.

PMP (Motor Cerpadla)

* Riadte sa pokynmi, vid,,2. Vysledky diagnosti ky robota”.
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2. ssledky diagnostiky robota

- Wr? barske a opravarske prace je opravnena vykonavat iba osoba kvalifi kovana v pri slu$ nych technickych oblastiach (elektrina, )
hydraulické alebo chladiace systémy). Kvalifi kovanytechnik vykonavajlci zasah na zariadeni musi pouz ivat /nosit osobné
ochranné prostriedky (napr. bezpecnostné okuliare, ochranné rukavice atd), aby bolo zni Z ené riziko zranenia, ku ktorému
mo&z e privykonavani zasahu na zariadeni dgjst .

* Pred zdsahom do zariadenia sa vz dy uistite, Z e je zariadenie odpojené od elektrickej siete a zabezpecené.

Hlasenie ,GOOd" alebo trvalo svieti = Test OK

Hlasenie ,Com FAIL" alebo {:} .. -{:} B ;{:} s,

Problémy MoZ né pri Ciny Ries enie

Pripojenie jednotky k Vypojit a znovu pripojit jednotku a robota

robotovi
Skontrolovat' stav plavajlceho kabla. Pre lep$ iu diagnostiku k plavajucemu kablu. Vykonajte skus ku tak,
Z e riadiacu jednotku a blok motora prepoji te inym plavajucim kablom.
Stav plavajuceho kébla
Chyba komunikacie Pre pripojenie kdbla do bloku motora pouz ite konektor
E-BOX", a nie ,SENSOR" (riziko po$ kodenia suciastok)

Blok motora vyradenyz

prevadzky* Vymenit' blok motora

Voda v bloku* Vymenit' blok motora

Hlasenie ,tr1 FAIL/ ,tr2 FAIL" alebo bliké $#4F——>3b4t——153%

Problémy MozZ né pri iny Ries enie
Skontrolovat' , ¢i nejaké necistoty neblokuju kolesa - otocte kolesa (o %otacky)

Zablok y
Skrat pohonu 1 ablokovanymotor

Voda v bloku* Vymenit' blok motora

Skrat pohonu 2
Koniec Z ivotnosti motora* Vymenit oba trakéné motory**

Pret az enieZ enenia pohonu 1 Skontrolovat', ¢i nejaké necistoty neblokuji kolesd - otocte kolesa (o “aotacky)

Zablokovanymotor

Pret’ aZ enie # enenia pohonu 2 Koniec Z ivotnosti motora* Vymenit oba trakéné motory**

Hlasenie ,Pump FAIL" alebo blika i}%}‘ﬁ‘_h—'{%{z’ﬁi’

Problémy MozZ né pri Ciny Ries enie
Zablokovanymotor Skontrolovat' vodi tko toku a turbi nku
Skrat Cerpadla Voda v bloku* Vymenit blok motora
Koniec Z ivotnosti motora* Vymenit motor erpadla
Necistoty alebo vlasy uviaznuté v erpadle Skontrolovat™ vodi tko toku a turbi nku
Pret aZ enie Z elania cerpadla
Voda v bloku* Vymenit blok motora
Nevyt az enie ? enenia cerpadia Motor ¢erpadla mimo prevadzky* Vymenit' motor Cerpadla

Hlasenie ,Sens FAIL" alebo blika {?‘1}{1’{} “-{8}{8} |

Problémy MoZ né pri Ciny Rie$ enie
Pripojenie konektora sni maca Skontrolovat’ pripojenie
Porucha bloku sni maca Voda v konektore sni maca Vymenit sni ma¢
Opotrebenie kabla sni mata Skontrolovat  stav kabla sni maca

*
Informécie vyhradené pre odborni kov.
**

Odporicame vymenit' naraz oba trakéné motory, pretoz e podla testov nastava kvoli rovhakému opotrebovaniu koniec Z ivotnosti pri oboch motoroch.

sticasne pocas niekol kych hodi n.
* Po vyrieS eni poruchy odporucame znovu spustit  diagnostiku robota, vid, 1. Diagnosti ka robota”.

* Ak chcete opustit' rez im diagnosti ky, stlacte
2
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3. Diagnostika riadiacej jednotky (doddvana s robotom)

- Pripojte napdjaci kabel riadiacej jednotky.

* Na riadiacej jednotke dlho stlacte (10 sekund) tlacidlo . :

« Implicitne zagne blikat reZ im Quick (len dno) TI . Pririadiacich jednotkach s displejom sa zdroven zobrazi hlasenie
LAIAG".

« Kratko stlacte sknite . , rez im Smart (dno, stena, vodna hladina) za¢ne blikat’ |ﬂ 3 pl . U riadiacich jednotiek s
displejom sa zaroven zobrazi hlasenie ,diAG".

« Sti sknite e a vykonajte manudlnu diagnostiku k riadiacej jednotke v 2 krokoch:

1. Test LED didd: v§ etky LED di6dy musia blikat .

==>Tymto sa zisti , ¢i je LED diéda po3 kodena, v pri pade potreby vymen te riadiacu jednotku.

2. Test tlacidiel: Kratko stlacte tlacidlo niz $ ie. VS etky LED diédy musia nepreru$ ovane svietit po dobu 2 sekdnd. U riadiacich
jednotiek s displejom sa zaroven zobrazi hlasenie ,GOOd".

==>Tymto sa zisti , ¢i je LED diéda poS kodena, v pri pade potreby vymen te riadiacu jednotku.

Pri klad riadiacej jednotky s testovaci mi tlacidlami (tlacidl& sa li § ia podl'a modelu)

* Ak chcete opustit’ rez im diagnosti ky, stlacte °

o V§ etky riadiace jednotky Alpha™ iQ méZz u byt pouz ité na vykonanie diagnosti ky robota akéhokol' vek modelu Alpha™ iQ.




