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Diagnosztikai eszkoz
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Technikai eljaras

Alpha™ iQ

Robot diagnosztika és vezérl§ egység

* Az Alpha®iQ robotok nem kompatibilisek a kovetkezé eszkdzokkel:

- "Diag Box" diagnosztikai egység,
- "Full Test Diag" diagnosztikai szoftver.

Ebben a folyamatban részletes diagnosztika érhet6 el a vezérlé egységben talalhaté funkcion keresztu |

a robottal egyu tt szalli tjuk.

1. Robotdiagnosztika

- Vi zb6 | végzett vizsgalat.

- Csatlakoztassa a robotot a vezérlé egységhez, amely a robot szalli tmanya.

- Csatlakoztassa a vezérl6 egység tapkabelét.

- Fordi tsa meg a robotot (kerekek felfelé), és hajtsa végre az elsé és a hatso kerekek forgasi prébajat (vonderd teszt).

+ Nyomja meg hosszan (10 mésodpercig) a vezérl6 egység gombjat . .

+ Alapértelmezés szerint a Gyors mdd villog (csak alul)

"diAG".

e e
v | . Akijelz vel rendelkezd vezérl6 egységeknél egyidejli leg egy U zenet is megjelenik

* Kattintson ide o a robotdiagnosztika elindi tdsahoz . A diagnosztika ebben a sorrendben ellend rzi az aldbbi 5 pontot, és leéll

az elsé észlelt hiba esetén:

A + Arobotdiagnosztika végrehajtasakor ne nézzen kézvetlenti | a motorblokkbdl érkezé fénysugarba.

COM (kommunikacid)
tr1 (1. meghajto)

tr2 (2. meghajto)

PMP (szivattyd s motor)

SENS (érzékeld blokk) (modellté | fu ggé en)

"Varakozas az automatikus teszt befejezésére"

A tesztelés sordn:

+ Az 6sszes vezérl6 egység LED-je villog.
* A motorblokk LED-jei vilagi tanak.
+ Az érzékeld blokk LED-je zolden villog és narancssargara valt az érzékel6 blokk tesztelésekor.

+ Kodvesse az utasi tasokat, 1asd : 2. A robotdiagnosztika eredményei”.
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2. Arobotdiagnosztika eredményei

+ Karbantartasi és javi tasi munkakat csak olyan személy végezhet, aki a megfelel6 m( szaki teri leteken (elektromos, hidraulikus vagy hl t6 rendszerek)
rendelkezik képzettséggel. A készli |éken beavatkozast végz6 szakképzett technikusnak egyéni védd felszerelést (pl. védé szemu veget, védd kesztyl t stb.)
kell hasznalnia/viselnie, hogy csokkentse a készl |éken végzett beavatkozés sordn el6 forduld sérii 1ésveszélyt.

+ Akészl léken végzett munka el6 tt mindig gyé z6 djon meg arrél, hogy a készu |ék le van vélasztva a halézatrél és rogzi tve van.

A"JC')U zenet ill folyamatos fény = Teszt OK
"Com FAIL" (i zenet vagy {:Zu .. ~{:§ - ::x:} )

Problémak Lehetséges okok Megoldas

Az egység csatlakoztatdsa 3 . L o
Vélassza le, majd csatlakoztassa U jra az egységet és a robotot

a robothoz
Ellend rizze az U sz6kabel allapotat. A jobb U székabel-diagnosztikdhoz. Tesztelje a vezérl6 egységet és a motorblokkot
egy masik lebegé kabellel.
Lebegé kabel dllapota
Kommunikaciés hiba A csatlakozé segi tségével csatlakoztassa a kabelt a motorblokkhoz
"E-BOX" és nem "SENSOR" (az alkatrészek karosodasanak veszélye)

Motorblokk leszerelés*
Cserélje ki a motorblokkot

Vi z a blokkban* Cserélje ki a motorblokkot
.. . 1s 1s
(zenet "tr1 FAIL" / "tr2 FAIL" vagy POLER @) vilog $ 348 —— 33—+ 354
Problémék Lehetséges okok Megoldas
Ellend rizze, hogy nem akadélyozza-e a kerekeket semmilyen térmelék - forgassa el a kerekeket
. . Zart motor
Hajtson 1 rovidzérlat (1/4 fordulat)
Vi zablokkban* Cserélje ki a motorblokkot
Hajtas rovidzarlat 2
A motor élettartamanak vége* Cserélje ki mindkét vontatémotort**
Hajtas ta Iterhelés 1 Ellend rizze, hogy nem akaddlyozza-e a kerekeket semmilyen tormelék - forgassa el a kerekeket
Zart motor
(1/4 fordulat)
Hajtas tu Iterhelés 2 A motor élettartaménak vége* Cserélje ki mindkét vontatémotort**
. 1s 1s
A"Pump FAIL" U zenet vagy POWER @) Villog %}%}i}— *{Z’{H} "
Problémék Lehetséges okok Megoldas
Zart motor Ellend rizze az dramlasvezetd t és a turbinat
Szivattyd rovidzarlat Vi z a blokkban* Cserélje ki a motorblokkot
A motor élettartamanak vége* Cserélje ki a szivattyG motorjat
Szenny vagy haj ragadt a pumpaba Ellend rizze az aramlasvezetd t és a turbinat
Szivattyu tu lterhelés -
Vi z ablokkban* Cserélje ki a motorblokkot
Nincs terhelés a szivattyd n A szivattyd motorja nem mu kodik* Cserélje ki a szivattyl motorjat
. H 1s 1s
A "Sens FAIL" (i zenet vagy POWER @) villog {}{:}{:}{} -{}{I}{:}{} -
Problémék Lehetséges okok Megoldas
Az érzékel§ csatlakozéjanak csatlakoztatdsa Ellend rizze a kapcsolatot
Erzékel§ blokk meghibasodasa Vi zaz érzékel§ csatlakozdjaban Cserélje ki az érzékels t
Erzékel§ kabel kopas Ellend rizze az érzékelé kéabelének allapotat

*
Az informéciok szakemberek szdméra fenntartva.

Javasoljuk mindkét vontatémotor egyidejli cseréjét, mert a tesztek szerint mindkét motor ugyanazon kopds miatt éri el élettartama végét.

egyszerre néhany éran beld |.

+ Aprobléma megoldasa utan javasoljuk, hogy futtassa U jra a diagnosztikat a roboton, l1asd : "1. A robot diagnosztizélasa."

+ Adiagnosztikai médbdl valé kilépéshez nyomja meg a gombot
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3. Avezérld eqyséqg diagnosztikdja (a robothoz mellékelve)

- Csatlakoztassa a vezérl6 egység tapkabelét.

+ Nyomja meg hosszan (10 masodpercig) a vezérl6 egység gombjat . :

+ Alapértelmezés szerint a Gyors maéd villog (csak alul) ha_&l . Akijelzé vel rendelkezé vezérlé egységeknél egyidejli leg egy U zenet is megjelenik
"diAG".

+ Nyomja meg réviden . . Az intelligens mdd (also, fal, vi zfelui let) villogni kezd |@*§"§] . Avezérlé egységekhez

a kijelz6 n egyidejli leg megjelenik a "diAG" U zenet.

* Kattintson ide e és végezzen kézi diagnosztikat a vezérld egységen 2 |épésben:

1. LED teszt: minden LED-nek villognia kell.

==>Ez meghatarozza, hogy a LED sérU It-e, sz kség esetén cserélje ki a vezérl6 egységet.

2. Gombteszt: Nyomja meg réviden az alabbi gombokat. Minden LED-nek folyamatosan vilagi tania kell 2 masodpercig. Az irdnyi tasban
a kijelzé vel rendelkezd egységek egyideji leg a "J® i zenetet jeleni tik meg.

==>Ez meghatarozza, hogy a LED sérU It-e, szU kség esetén cserélje ki a vezérl6 egységet.

Példa tesztgombokkal ellatott vezérlé egységre (a gombok ti pusonként eltérd ek)

+ Adiagnosztikai médbdl valé kilépéshez nyomja meg a gombot e .

o Az 6sszes Alpha™ iQ vezérld barmely Alpha™ iQ modellen hasznalhaté robotdiagnosztikara.




