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A UPOZORNENIE

* Pred hrozi dokonca zasahy na zariadenie je nezbytne nutnésa s tymto navodom k instalacii oboznamit’,
ale je pri ruc¢kou ,Zaruky” dodana spolu so zariadeniami, inak nebezpec néhmotnéskody, vaz ne alebo
smrtel nézaruky, ako aj zrusenie.

* Uschovejte a predaijte tieto dokumenty pre neskorsie nahliadnutie po celddobu z ivotnosti pri strojov.

* Bez schvalenia je zakdzany tento dokument podl a sp6sobu vyrobcu CZ
¢i menit'.

* Vyrobca svoje vyrobky neustale zdokonaluje €o sa tyka kvality, preto su obsiahnutéinformacie v tomto
dokumente mdz u byt zmenenébez predchadzajuceho upozornenia.

VSEOBECNA UPOZORNENIE

* Nedodrz anie danych upozorneni by mohlo viest ke Skodam na zariadeni bazéu nebo
spOsobit vaz ne poranenie alebo dokonca smrt'.

« Udrz barske a opravarensképréce je opravnenévykonavat iba osobu kvalifikovantv
pri sludny ch technickych oblastiach (elektrina, hydraulickénebo chladici systémy).
Kvalifikovany technik prevadzajici zasah na zariadenie musi pouz i vat/nosit’ osobné

ochrannéprostriedky (napr. bezpec¢ nostnéokuliare, ochrannérukavice atd.), aby bolo
zni Z enériziko zranenia, ku ktorénu mo6z e dojst’ pri zasahu na zariadenie.

* Pred zasahom do pri stroja sa vz dy najde, Z e je pri stroj odpojeny od elektrickej siete
a zabezpeceny.

 Zari zeni je ur¢enépro specifickévyuz iti pro bazéy a lazné nesmi byt pouz ito
kZ adnému jinénu Ucelu, nez ke kterénu bylo navrz eno.

* Toto zariadenie nesm@i pouz i vat osoby (vratane deti ) so zni Z enymi fyzicky mi, smyslovy mi alebo
duSevny mi schopnost ami alebo bez patri¢ nych skidsenosti alebo znalosti , pokial osoba odpoveda za
jej bezpe€nost nezabezpecuje ich dohl ad a nepoznam to s pokynmi pre pouz i vanie. Pozrite si na
deti, aby ste sa zariadeniami nezahrali.

* Toto zariadenie mdéz u pouZ i vat deti starsie 8 rokov a osoby suzni z enéfyzicky mi, smyslovymi alebo
dusSevny mi schopnost ami alebo s nedostatec ny mi skisenost ami ¢i znalost'ami, ak s pod dohl' adom
alebo ak boli pouc¢enéo pouz i vani zariadeni bezpecnym spésobom a rozumieme pri padnym
nebezpecenstvam. Gstenie a UdrZ ba nesmejuvykondavat' deti bez dozoru. « Zariadenie musi byt
nainstalovanév sulade s pokynmi

vyrobcu av sulade s platny mi miestnymi a vnutrostatnymi predpismi. Instalac ny technik je potrebné
nainstalovat zariadenie a dodrz iavat narodnépredpisy pre instalaciu. Vyrobca nenesie Z iadnu
zodpovednost' v pri pade nerespektovania platny ch miestnych noriem instalacie.

*V pri pade, Z e inéCinnosti, nez je jednoducha udrz ba uvedena v tomto navode, ktortvykonava
pouz i vatel , musi te kontaktovat kvalifikovanéo pracovni ka.
* V pri pade poruchy zariadenia: nesnaz te sa opravit zariadenie sami, opravit' kvalifikovanu techniku.

* Podrobnéinformacie o povolenych hodnotach parametrov vody pre prevadzkovépri stroje
najdete v podmienkach zaruky.
* Odstranenie alebo vyradenie niektorych z bezpecnostny ch prvkov automaticky zrusi
zaruka, stejnéjako nahrazeni di G neoriginalni mi ndhradni mi di ly.
* Nerozpradujte insekticidy ani inéchemickélatky (horlavéi nehorlavd smerom
k zariadeniu, mohlo déjst’ k poskodeniu krytu a vzniku poz iaru.
* PoCas provozu pri strojli se nedotykejte ventildtoru ani pohyblivych ¢asti , nepribliz ujte sa k nim s
jakymikoli predmetmi a do ich bli zkosti nedavajte prsty.
Pohyblivécasti moz u spbsobit’ vaz ne i dokonca smrtel nédrazy. 2
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UPOZORNENIE SPOJENA S ELEKTRICKYMI PRI STROJMI

* Elektrickénapajacie zariadenie musi byt chranenépridovym chranicom 30 mA
v sUlade s normami platnymi v sulade s instalaciou.
* Pre pripojenie zariadenia nepouz i vajte predlz ovaci kabel; zapojte jej priamo do
pri slusnéo napajacieho okruhu.
* Pred kaz dym tkonom budte presvedceni, Z e:
- vstupnénapatie uvedenétypovém &ti tku zariadenia zodpoveda napajaciemu napatiu v rozvode; - napajaci
prud rozvodu je
slucitelny s elektricky m spotrebnym zariadeni m a je rozvod riadne uzemneny;

* V pri pade nespravneho fungovania alebo ak zariadenie nevykazuje, Z e okamz ite funguje, vypnite
vypnutie napajania a kontaktujte odborni ka. * Nez zahajite Z iadnu

udrz bu alebo opravu zariadenia, Ci je Uplne odpojenéz napajania a akéokol vek vybavenia alebo
pri sluSenstva, zapojenéna zariadenia, je tiez pripojenéod napajacieho okruhu.

* Neodpojujte a znovu nezapajajte zariadenia pocas prevadzky.

* Pre odpojenie zariadenia net ahajte za napajaci kabel.

* Ak je poskodeny zastupca elektrického kabla, musi byt zmeneny iba u vyrobcu, autorizovanéo alebo
opravarenskéo dielu.

* Neprovadgte opravy ani Udrz by na zariadeni mokryma rukama nebo na mokrém
zariadenia.

* Pred zapojeni m elektrickéo zariadenia do zdroja elektrického napatia, Ci je v poriadku, alebo zasuvka,
do ktorej bude zariadenie zapojené a nie st ani poskodenéalebo zrekonstruované

* V bour kovom obdobi zariadenia od napajania elektrického napajania, aby ste zabezpecili jeho zasah v
pri pade zasahu bleskom.

SPECIFIKA PRO ,Gistici roboty do bazéu*
* Robot je navrZz eny tak, aby spravnéfungoval v bazéhovévodépri teploté15-35 °C. « Aby bolo vylicené
zranenie alebo skoda sp6sobend robotom, nechtete
robot v prevadzke mimo vody.
* Z bezpecnostnych dévodov je zakazang pokial robot v bazéu.
* Robota pocas Sokovej chloracie (a po dobu nepouz i vat' koncentraciu chléru
vo vode).
* Nenechavejte robotu dlhSiu dobu bez dozoru.

UPOZORNENIE SOUVISEJi Ci S POUZTI M ROBOTAV BAZENU S FOLIf -« Pred

nastaveni m robota starostlivo zvyraznite povrch bazéa. Ak je na niektory ch miestach poskodena,
neinstalujte robota pred vykonani m oprav alebo vy menou félie kvalifikovanym odborni kom. Vyrobca
nenesie Z iadnu zodpovednost' za skody sposobenéna félii.

* Povrch niektorych folii s moti vmi sa méz e rychlo pouz it: moti vy a/alebo farby sa m6z u poskodit,
nastavit’ alebo vytratit' pri kontakte s niektorymi predmetmi. Vyrobca robota nenesie zodpovednost’
za opotrebovanie folii a nastaveni moti vov a nevzt ahuje sa nafi obmedzena zaruka.

UPOZORNENIE K POUZTI ROBOTA V BAZENU Z NEREZOVEOCELI + Povrch

niektory ch bazénov z nerezovej ocele mo6z e byt vel mi kfehky. Povrch bazénu méz e byt poskodeny
prirodzeny m treni m necist6t alebo povrchom spdsobenym napr. kolecka, pasy alebo kartaci robotov
vratane elektricky ch bazéovy ch robotov. Vyrobca robota nenesie zodpovednost' za poskodenie a
poskrabanie bazéov z nerezovej ocele a nevzt ahuje sa na vel mi vysoku zaruku.
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“ Informacie pred pouz iti m

© 1.110bsah balenia

RA63--iQ
RA 65 - - iQ Alpha 63 iQ Bio
RA 67--iQ

RA 68 --iQ
RA 69 --iQ

A Gsti¢ + plovouci kabel O o o
B R di ci jednotka o o o
C Vozi k v sade O O O
Jednoduché filtracia vel mi jemnych necistot
(60 p) o o o
Jednoducha filtracia hruby ch necistét
b (200 p)
Jednoducha filtracia jemnych necistot o o O
(100 p)
Jednoducha filtracia vel mi hrubych necistot o
(400 )
E Dvojita filtracia (150 p + 60 p) o
F Ochranny obal o o o

O: Suc ast ou dodavky O: Dostupnéako pri sludenstvo
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© 1.21Technickévlastnosti a oznacenie

1.2.1 Technickévlastnosti

RA63--iQ
RA 65 - - iQ RA 69 - -iQ
Alpha 63iQ Bio
Y
e 220 - 240 VAC, 50/60 Hz, trieda II*
Napajanie riadiacich jednotiek “-H-"
Napajacie napétie robota 30VDC
Maximalny pri kon 150 W
Di? ka kabla 18 m 21 m 25m
Hmotnost' robota 10,2 kg
Si re sani 270 mm
Maximalna prevadzkova hibka 4m
Index ochrany napéajania IPX5
IPX8

Index ochrany robota

Frekvencni pasmo

2412 GHz - 2 484 GHz

Radiofrekven¢ny vysi laci vykon

+20 dBm

* Trida II: zariadenie ma dvojitd alebo zosilnenuizolaci, kterd vyz aduje uzemnéni .

1.2.2 Oznaceni

0: Zamek dvi fek pre pri stup k filtru

0: Kartace

0: Pasy

0: Rukojet’ pre prenédsanie a vyberanie z vody
G: Pfedni pohonna kola

0: Zadni pohonna kola

©: Plovouci kabel

0: Zdroj sni mace (podl'a modelu)
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© 1.31Princip fungovania

Robot je nezdvisly na systéme filtracie a m6z e fungovat’' samostatne. Sta¢i ho pripojit k sieti.

Pohybuje sa optimalnym spdsobom tak, aby sa oblast' bazéa vycistila, pre ktory je ur€eny (podle modelu: dno, stéy, hladina).
Necistoty stinasavanéa zachycovanédo filtra robota.

Gstiaci robot moZ e byt pou? ity:

- pomocou riadiacich jednotiek dodavany ch s robotom,

- alebo pomocou smartfénu alebo tabletu kompatibilnéo s aplikaciou iAquaLink™ (pozri &, PouZ itie aplikacie iAquaLink™").

0: R di ¢i jednotka
0: Vozi k
@: Robot

0: Plovouci kabel

e: Elektricka zasuvka
0: Napéjaci kabel
@: Délkova kontrola

Wi-Fi ,iAquaLink™*

© 1.41Pripravabazéu

u demontovatel nych bazéov. Trvaly bazé je zapusteny do zeme alebo postaveny na zem a nie je moz né

g * Tento vyrobok je ur€eny k pouz itiu v bazéhoch nainstalovany ch na trvalo. Nepouz? i vajte ju
jej I'ahko rozmontovat’ a upokojit'.

* Pri stroj musi fungovat' v bazéovej vode nasledujlcej kvality:

Teplota vody 15°Caz 35°C
pH 6,8a7 7,6
Vol ny chlér <3mg/l

+ Za (i€ elom optimalizacie vy konnosti zariadenia v pri pade znecistenéo bazéu, najma na zaciatku kupujlcej sezény,
vel mi hrubénecistoty pomocou hladinovésiet ky.
* Z bazéu zauji mavéteplomery, hracky a inépredmety, ktoréby mohli poskodit’ robota.
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BCE o e

© 2.11Ponorenie robota do bazéa

+ Rozvifite celtidi ku kabelu podd bazéwu, aby nedodlo k zamotaniu kabla po¢ as ponorovania (viz obrazek ). « Postavte sa do dlhdej ¢asti bazéw a robot ponorte (vizo

obrézok ). Pohyb robota bude optimalizovany a zamotavanie kablov zni Z ené

+ Ponorte robot do vody v svislom smere (viz obrazok ). « Lehce s ne

pohybujte vetky mi smermi tak, aby sa vyprazdnil vzduch obsaZ eny uvnitf (viz obrazek ). « Je nutné aby sa sam po@ il
a poloz il sa na dno bazéwu. Po(:aaonorovania robot t'aha do bazéu nezbytnou
di? ka kabla (viz obrazok ).

o 12/

nedoporuceny
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© 2.21Pripojenie elektrickéhno napajania

Abyste zabranili Urazu elektricky m pridom, pozZ iaru alebo vaZ nemu zraneniu, dodrZ ujte nasledujice pokyny:

* Pouz itie elektrického predlZ ovacieho kabla je zakdzanépre pripojenie riadiacich jednotiek.
A * Dbajte, aby zasuvka bola neustale a I ahko pri stupna a chranena pred dest'om alebo vodou.

« R di ci jednotka je odolna proti postriekaniu vodou, ale nesmie byt porovnana do vody ¢i 7 iadne inétekutiny.

Nesmie byt' nainstalovana na mieste, kde hrozi zatopenie; umi st&e ji aspon 3,5 metra od okraja bazéu a
zabrante jej vystaveniu priamemu sinku.

* Riadenie jednotky dokaz e do bli zkosti elektricky ch zasuviek.
+ OdSroubuijte poistku (viz obrazok ). 0

« plovouci kabel k riadiacej jednotke a uzamknite zasuvku oto€eni m kridz ku takmer vo v3etky ch smeroch iba ruciciek
(riziko poskodenie plovoucieho kébla) (viz obrazok « dopiﬁa 9 ).
sa, Ci je konektor spravne zasunuty (viz obrazok ). 0

+ dostupny napéjaci kabel (viz obrazok ). Riadeojednotky bezpodmi necne k zasuvke s hrdym chranicom
maximalne 30 mA (v pri pade pochybnosti prosi m kontaktujte kvalifikovanutechniku).
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© 2.3 Funkcia riadiacej jednotky

e

Pri klad ovladacieho
panelu (funkce se mohou lisit v zavislosti na modelu)

RAG3. i RA 67 --iQ
Oznaceni 'Q RA68--iQ
Alpha 63 iQ Bio RA69--iQ

R di ci jednotka:

Spustéhi / Zastaveni pri stroje

<)

Zaistenie pripojenia k iAquaLink™

Stav pripojenia Bluetooth™

Stav pripojenia Wi-Fi

ReZ im odnatia z vody , Lift System”

Volba Cistiaceho rez imu

ReZz im Iba dno

10®»20

{

ReZ im Smart (optimalne Cistenie dna, steny
a hladinovélinky)

g
hed

O3 0O/ 00
Q0O 000100

Intenzivni reZ im Dno + stéy + hladinova linka

ReZ im Iba hladinova linka

Sni Z it alebo zvySit' ¢as Cistenia
(+/- 15 minut)

<]

Ukazatel ,PIny filtr"

Pou/ER @) | Informacna LED

o

O O 3 A0 0 0010

(< I R} BN

Zobrazenie Hlasenie alebo chybovych kédov

9,08

O: K dispozi cii 10
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© 2.41Spudtéi Cistici ho cyklu

Aby ste predisli nebezpecenstvu Urazu alebo materialnej skode, dodrZ ujte nasledujice pokyny:

* KUpanie je zakazané pokial je pri stroj v bazéne.

* Pri stroj nepouz i vate, pokial v bazéne prebieha Sokovéchlorovanie, a pred ponoreni m robota
vyckajte, neZ koncentracia chléru dosiahnete odporic¢anéhodnoty.

* Pri stroj nepouz i vate, pokial' je pojazdova klapka uzavreta.

+ Ak je ovladaci jednotka pod napati m, rozsvieti sa symboly, ktoréunasaju:
- Probiehajlca ¢innost
- Vyber Cistenia
- Potreba udrz by
+ Riadiaca jednotka prejde po 5 minutach do pohotovostnéo rez imu, displej a LED zhasnou. Pre vystup z pohotovostnéo rez imu staci
stlacit ktoréol vek tlacidlo. Pohotovostny rez im nespdsobuje prerusenie prevadzky pri stroja, pokial pri stroj prave €isti .

2.4.1 Vyber Cistiaceho reZ imu

« Gsti re? im, ktory je tandardne predvoleny, je re? im Smart (¢istenie dna, steny a hladinovélinky v optimalizovanej dobe
v zavislosti na rozmeroch bazéu).

* Prvni spustéy cyklus v rez imu Smart je cyklus, po€as ktoréo robot pri ¢istej dobe 2,5 hod. provede rekognoskaci bazéu. Po¢as tohto
prvéno cyklu sa na riadiacej jednotke zobrazi hlasenie ,AUTO /2,5 hod." (podl'a modelu). Na konci tohto cyklu bude vyratana optimalna
doba. Neprerusujte 1. cyklus SMART.

« Optimalna doba potom bude ulo? en a stane sa &andardnym ¢asom &istenia pri dal§ ch cykloch spustenych v re? ime Smart. K di ci
jednotka tak zobrazi optimalni vypoci tany ¢as.

+ Abyste opat’ spustilirez im Smart, po dobu 5 sekind drz te stla¢enétlacidlo . Spustite novy cyklus v rez ime
Smart, aby mohol robot pfepoci tat optimalni ¢as cisténi .

« (istiaci rez im mo? e byt zmeneny pred spusteni m pri stroja alebo po¢as jeho prevadzky. Novy re? im bude okam? ite spusteny

a odpocet poigych doby predchadzajlceho cyklu bude nastaveny na nulu.

« Kliknite

=T

-Rez imiba dno:

G
- Rez im Smart (Optimalizovanécistenie dna, steny a hladinovélinky): 9 b
- Intenzi vny reZz im dno, steny a hladinova linka: m (polovy model)
e---—-
- ReZz im iba hladinova linka: -I_]- (polovy model)

* Kliknite 0 pre spustenie Cistiaceho cyklu.

Na zaciatku sezény spust te niekol ko cyklov Cistenia v rez ime ,pouze dno” (potom, ¢o ste pouz ili aj hrubénecistoty pomocou
hladinovésiet ky).

Pravidelnépouz i vanie Cistiaceho robota (maximalne 3 cykly tyZ denne) vdm umoz ni vyuz it vz dy Cistdo bazéu a filtru sa
bude menej ucpavat'.

2.4.2 Uprava di? ky &istiaceho cyklu (podl a modelu

*Jemoz nézni 7 it alebo zvysit' ¢as Cistenia zvolenéo cyklu alebo pocas jeho pouz itia:

:Sni Z it o 15 mindt.

1 Zvysit 0 15 minut.




Machine Translated by Google

© 2.51Vyznam LED sni mace (podl a modelu)

Stav LED Modra | Zelena ‘ OranZ ova | Vypnuto
Zapnuta funkcia ,Lift
Staly Zapnuty Cistiaci cyklus System” alebo ,Spot Zaplneny filter
dsty” Bez ¢istiaceho cyklu
Probiehajdci cyklus, faza alebo chyba
Blikaji ci analyzy bazéu alebo Zapnuta funkcia ovladacov N/A
finalizacia

© 2.61Vynatie robota z bazéa

A » Aby nedoslo k poskodeniu zariadenia, k vynatiu z vody pouz i vajte konkrénu rukojet'.

2.6.1 Automatizovany rez im ,LIFT SYSTEM”

Funkcia , Lift System” byla navrZ ena tak, aby usnadnila vyjmuti robota z vody. M6z ete sa aktivovat” kedykol vek v priebehu alebo na
konci Cistiaceho cyklu.

* Bude-li potreba, nasmerujte robota k poZz adovanej stene pridrz ani m stla¢enéo tlacidla @ a robot sa otocCi .
Hned'sa ocitne naproti poz adovanému stene, tlacidlo povolte. Robot sa presiva ke stene (viz obrazok ). o

* Nebo iba stlacte tlacidlo @ , aby se presunul k protejsej stene (viz obrazek ). 0

* Robot stlpa po stene az kvodni lince (viz obrazok ). 0

+ K Uplnému vynatiu z vody pouz ite rukovat'. Robot vystFikuje silnym proudem vodu dozadu, aby bol I'ahsi (napr

obrézok).e

12
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2.6.2 Rucni rez im °
« Zastavte pri stroj .
* Presunite robota k okraju bazéwu I' ahky m pritiahnuti m za plovtci kabel.

+ Ak je robot na dosah ruky, uchopte ho za rukovat a pomaly vytiahnite z bazéa tak, aby voda obsaz ena uvnitf
vytekla (viz obrazok a

o 12/

13
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© 2.71Spravne postupy po kaZz dom Cisteni

2.7.1 Vycistenie filtra po odstraneni_z vod

A + Vykonnostnépri stroje méz u byt zni Z ené pokial je filtr plny alebo znecisteny. «
Vycistite filtr Cistou vodou po kaz dom cistiacom cykle eSte predtym, nez necistoty zaschnu.

* Po kaz dom Cistiacom cykle dodrZ ujte etapy Cistenia filtra, vid' § ,4.2 I VyCisteni filtra po odstraneni z vody".

2.7.2 Rozvinutie kdbla, aby sa zamedzilo jeho zamotaniu

Chovani pri stroja je silne ovplyvnenézamotani m kabla. Spravne rozmotany kabel prispeje k lepSiemu pokrytiu bazéu.
+ Kabel rozmotejte a rozloz te na sInko tak, aby sa vratil do svojho pévodnéno tvaru.

2.7.3 Uklizeni robota a kabla

+ Ak plovouci kabel odpéjate od riadiacej jednotky, zaskrutkujte spat’ ochranny kryt.

* Umiestnite robota do svislépolohy na uréenémiesto na vozi ku, aby rychlo osychal. Navifite starostlivo kabel a umiestnite ho
rukojet’ vozi ka (viz obrazok )§

» UloZ te vetky sucasti tak, aby neboli vystavenésine¢nénu 7 iareniu, vihkosti, vplyvom pocasia a striekaniu vody . Ochranny
kryt je k dispozi cii v rdmci pri slusenstva (viz obrazok ).9

(1) (2]
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i Pouz itie aplikacie iAquaLink™

© 3.11Princip fungovania

Mobilny nosic Domaca siet Riadenie
(smartfén alebo tablet) Wi-Fi jednotky robota Gstici robot
= ‘
y f L ——
L ' /
\ y' v 7
2 = =

Aplikacia iAquaLink™ je dostupna pre systény iOS a Android.
S iAquaLink™ mdz ete robot ovladat odkial koli a kedykol vek a mdz ete vyuz i vat’ pokrociléfunkcie, aky mi st funkcie
dodato¢néro programovania alebo diagnostickej podpory.

© 3.21Prvakonfiguracia robota

NeZ zacnite s nainstalovani m aplikacie, nezabudnite:

+ Zapojte riadiacu jednotku do elektricky ch zésuviek.
« Ponorit robota do bazéu,
A + Wi-Fi pripojenie na smartfén alebo tablet,
* PouzZ i t Wi-Fi siet’ so signalom dostatoc ne silnym pre pripojenie riadiaceho robota: Signal Wi-Fi musi byt" dostupny na mieste, kde
musi byt robot pouz ity.V opa¢nom pri pade pouz ite technickérieSenie, ktoréumoz ni zesi it existujuci signal.
+ Mat' po ruke heslo k sieti pre doméacu Wi-Fi.

« Stiahnite si aplikaciu iAquaLink™, ktora je k dispozi cii v App Store (i0S) alebo Google Play Store (Android).

(1 (2 ©
- -

iAqualLink —

Rabatic Clamssr

LTI r—
Abrica ng Austranis sery)

- Prihlaste sa alebo sa zaregistrujte. * Kliknite na ikonu + a pridajte novy pri stroj. « 7vol te ,Gstici robot".

15
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« Stlacte tlacidlo ovladacie

jednotky, aby ste spustili Bluetooth™ a
zaistite sparovanie.

* V priebehu sparovani LED blikam’a Na
displeji sa objavi oznam oznamujuci, Z e doslo
ku spojeniam
s Bluetooth™ medzi jednotkou a smartfénom
Di6éda LED neprerusovane svieti. (*)

* Zvol te siet doméacej Wi-Fi.

« Zadajte heslo siete Wi-Fi.

—
- blikanie.

+ V priebehu sparovani LED * Na
displeji sa objavi oznam oznamujuci, Z e doslo
ku spojeniu s Wi-Fi medzi riadiacou jednotkoy

a domacich sieti . (*)
* Dioda LED peprefovane svieti

LED zhasne.

mateas Cleamer

X0 10 / Wysreumater 13 (Lusese, Ssueid
PONE————

2408 1) Veent s St
Abrrea and Austrata snly)

* Prisp&sobte si nazov robota, aby ste ho I ahko
nasli.

* Na stranke ,Moje pfi stroje”
kliknite na robot, aby ste sa dostali k jeho
riadiacim funkciam cez aplikaciu iAqualink™.

iAquaLink™*.

1

(*): Ak sa objavi hlasenie zavady alebo sa pripoji nedafi, nahliadnite do tabul ky & ,5.3 I Diagnosticka podpora pri zapojeni aplikacie

16
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© 3.3 Funkcia v aplikacii iAqualink™

) RA 67 --iQ
RA63--iQ

Oznaceni RA 65 - -iQ RA 68 --iQ

Alpha 63iQ Bio RA 69 - - iQ

° o Spusténi / Zastaveni pri stroje

<]
<]

ReZ im odnatia z vody , Lift System”

@ Volba Cistiaceho rez imu
o |
=T

ReZ im Iba dno

| . ReZ im Smart (optimalizovanécistenie dna, steny a
hladinovélinky)

< < JN< <)
(< < BE< JN< <)

Intenzivni rez im Dno + stéy + hladinova linka

ReZz im Iba hladinova linka

Sni Z it alebo zvysit' ¢as Cistenia
(+/- 15 minut)

q

Q

.ﬁ Ukazatel ,PIny filtr" o
ReZ im ovladaca

o Spot Clean (Cistenie zaci lenéna 1m?)

O Programovanie €istiacich cyklov na 7 dni o

$21° Zobrazenie teploty vody

O: K dispozi cii*

*funkcia sa m6Z e menit’ podl a aktualizacie aplikacie.

(<)

<M< IR < < < T < IR < < R< BE< N < B < BN<)

17



Machine Translated by Google

© 3.41K zeni pomocou aplikicie

* Zapojte riadiacu jednotku do elektricky ch zasuviek.

g NeZ zacnete robota fi dit pomocou aplikacie, nezabudnite:
* Ponorte robota do bazéu.

3.4.1 Programovani_a i zeni_&istiacich cykl(

V aplikacii:

* Spustite alebo zastavte Cistenie;

« Zistite zvy3nu dobu Cistenia u prebiehajiceho cyklu (zobrazena v hodindch a mindtach);
« Zkratte alebo predi? te dobu ¢istenia po 15minutovy ch sekvenci ch (podle modelu);

+ Volba prednastavenych ¢istiacich rez imov

+ U prebiehajuceho cistenia a vsetky ch nasledujucich cistiacich cyklov sa pouZ i va novy Cistiaci rez im.
+ DIz ka ¢istiaceho cyklu sa nachadza v zavislosti od zvoleny ch parametrov.

« Naprogramuijte ¢istiace cykly (dny a hodiny) (podle modelu); Gstici cykly méZ u byt naprogramovanéopakovane,
naprogramovanie je moz néiba raz denné

+ V priebehu €istiaceho cyklu o teplote vody v bazée (podl a modelu); Robot, ktory je v

chode, meria teplotu vody.

* Ak je robot na dne, moZ no zistit' rozdiel medzi vysokym nameranym robotom a zvy3enou nameranou
teplomerom umiestnenym na povrchu bazéwu ¢i nameranej inym pri strojom.

3.4.2 Pomoc pri vynati_robota z vody ,Funkce Lift System”

A * Funkcia Lift System aktivujte iba vtedy, ak mate robot na dohl ad.

+ V aplikacii stlacte « Stlacte a pou? ite funkciu Lift System (pozri § ,2.6.1 Automatizovany rez im ,LIFT SYSTEM™).
na Sipky, pomocou otoci te robota doprava alebo doleva.
» Hned'sa robot ocitne naproti poZz adovanej stene, stlacte tlacidlo ° aby sa robot presunul az ke stene.

3.4.3 ReZ im ovladac (podl a modelu)

Robot mézZ e byt riadeny pomocou smartfénu alebo tabletu , ktorébudusliz it jako ovladac.

A + Ovlada¢ aktivujte iba vtedy, pokial mate robot na dohl ad.

+ K¥izeni robotu lze pouZ i t2reZ imy (podle zafi zeni ):
.ReZ im joystick”: Kliknite na ikony, aby ste smerovali robot dopredu, dozadu a neskor jej dole alebo doprava.

.Kineticky reZz im": Robot fidte naklanani m mobilnéo nosica hore (zpat ny chod), dole (chod vpred), doleva (zatoceni doleva) a doprava
(zatocenie dopravy).

* Pre prevedenie lokalizovanéo Cistenia pouz ite funkciu ,Lokalizované (podl a modelu): aktiva¢ néfunkcie
robot &isti zonu pred sebou o vel kosti 1 m?%

o + Ak je doba reakcie robota poz adovana v aplikacii pomerne dlhd, vyZ aduje signal Wi-Fi 8 ,3.2 1 Prvni konfigurace robota“.
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3.4.4 Hlasenie zavad

* Ak je zaznamenana porucha, zobrazi sa vystraz ny symbol A
Kliknite na vystraz ny symbol , aby sa zobrazilo rieSenie problénu, vid'§ ,5.2 I HId%eni pro uz ivatele”.
Kliknite na Effacer Erreur (Vymazat chybu), ak si mysli te, Z e ste problém vyriesili, alebo zvol te OK, ak chcete

robot ponechat v chybovom reZ ime a problén diagnostikovat neskor.

3.4.5 Ponuka ,Parametre” (Nastavenie)

Niektorénastavenia konfiguracie je moZz nékedykol vek upravit’ kliknuti m na ikonu Parametres (Nastavenie).

19
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Udrz ba
A Aby ste zabranili vaZ nemu poraneniu:
» Odpoijte robota od elektrickéo zdroja.

© 4.110G%&i robota

* Pri stroj musi byt pravidelne preplachovany ¢istou alebo mydlovou vodou. Nepou? i vajte rozp(st adlo.
* Robot dobre oplachnée v&si m mnoz stvi m Cistej vody.
* Nenechavajte susit’ na sinku na okraji bazéa.

Odporucame vymienat filtr a kartace kaz dé2 roky, aby sa zachovala neporusenost’ pri stroja a zarucila sa

o Rada: filtrujte a kartace vymente kaz dé2 roky
jeho optimalna vy konnost'.

© 421 Vycistenie filtra po odstraneni z vody

* V pri pade ucpani filtru jej vycisti te kyslym roztokom (napri klad bielym octom). Odporucame Cisténi provét alespon
raz do roka, pretoZ e sa filtr ucpava, pokud neni po dobu né&olika m&i cl pouZ i van (zimni obdobi ).

o Rada: Skontroluijte stav ukazatele ,Plny filtr" Ak

sa LED rozsvieti, rozhodne odporucame filtr vyc€istit .

20
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© 431G%&i turbi nky

Aby ste predisli vaZ nemu poraneniu:
» Odpojte robota od elektrickéo zdroja.
Pre Udrz bu turbi nky noste povinne ochrannérukavice .

+ OdSroubuijte turbi nku od mriez ky (viz obréz&.

« Zatiahnite mrez e (viz obrézo

+ Stiahnite opatrne vodi tko toku (viz obrazok ). ee

vytiahnutie turbi nky pouz ite rukavice, potom opatrne uchopte koniec turbi nky a zatlacte (viz obrézoko
Odstranite necistoty (vlasy, listy, kami nky, ...), ktoréby mohli turbi nku zablokovat'.

o
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© 4.41Vymenakartacl

Sukartace opotrebené

» Vyméite kartace, pokud se indikatory zobrazuji nasledovné 01

Vytiahnite opotrebenékefy

+ Vytiahnite jazy ¢ky z otvorov, su pripevnené potom vy ktorych kefy.

Nasadte novékartace

* Zasurite okraj bez jazy ¢ka pod nosi¢ kartace (viz obrazok). ¢ 0
Kartace otocte okolo podstavce, jazy ¢ky prestrcte do pripeviiovaci ch otvorov, zakoncujte kaz déo jazycka.
a jeho okraj prostrcte pres draz ku (viz obrazok ).

+ Jazy &ky ustiihnde ndZ kami tak, aby boli na rovnakej trovni jako ostatni lamely (viz obrazek ). 9
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© 4.51Vymena pneumati k

Odstrarite opotrebovanépneumatiky

23
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RieSenie problénov

* Nez budete v pri pade nefunk¢nosti kontaktovat' predajcu, provedte prosi m jednoducho

A

kontroly uvedenév nasledujucej tabul ke.
+ Ak problénm pretrva, kontaktujte predajcu.

S
: ﬂ: Ginnosti vyhradenépre kvalifikovant techniku.

© 5.11Chovani pfi stroje

Cast’ bazéu nie je spravne vycistena

CcZ

* Opakujte pracovny postup ponoru (pozri § ,2.1 I Ponorenie robota do bazéu"), vyskisajte rozne
umiestnenie ponoru v bazée, a7 néjdete optimélne miesto.

Pri stroj spravne neprilne ku dnu bazéwu

« V obale pri stroja je vzduch. Opakujte pracovny postup ponoru (pozri §,2.11
Ponorenie robota do bazéu”).

« Filtr je pIny alebo zaneseny: vycistite jej Cistou vodou. V pri pade ucpani jej vycisti te kyslym
roztokom (napri klad bielym octom). Ak je to nutné filter vymerite.

&

* Turbi nka je po3kozena: vV

Robot nestoupé alebo prestal stipat’
po stenach ako skor.

rez imu Dno / stena / vodni linka robot nestoupa systematicky po stene.

V priebehu cyklu se frekvence méi . Je normalne, Z e na zaciatku cyklu robot nestoupa. Pre

stanovenie toho, Z e robot skuto¢ne vébec nestoupa po stene, je nutnérobot sledovat po dobu

dvadsat’ mint.  Filtr je pIny alebo zaneseny: vycistite

jej ¢istou vodou. V pri pade ucpani jej vycisti te kyslym roztokom (napri klad bielym octom). Ak je
to nutné filter vymerite.

* Obruce st opotrebené vymernite je.

+ Ked'sa voda zda ¢ird vo vasom bazée sa nachadzaju, ktorést mikroskopickériasy, ktorésu vel mi
mikroskopickéneviditel néa ktoréspdsobuju kizkost steny a brania pri strojom vo $plhani .
Provedte Sokovu chloraciu a mierne zni Z te pH. Pocas Sokovej chloracie nenechavajte pri stroj
v bazée.

Pri stroj sa po spusteni nepohybuje

« Verte, Z e je zasuvka riadiacej jednotky spravne napajana.
« Skontrolujte, ¢i bol zapnuty €istiaci cyklus a €i svieti kontrolky.

Kabel sa zamotava

* Neodvi jejte celou déku kabelu v bazéwu.
+V bazéu odvifite iba nezbytnou di? ku kabla a zvy$ok kabla rozvifite po
okraji bazéu.

R di ci jednotka nereaguje na 7 iadne
stlaceni m tlacidiel

* Pripojte napéjaci kabel od siet ovej zasuvky, pockajte 10 sekind a znovu jej
zapojte.

Existuje rozdiel medzi ur¢itou

teplotou v aplikacii iAquaLink™ a teplotou
nameranou inym teplom alebo inym

pri strojom.

+ Ak je robot na dne, moZ no zistit' rozdiel medzi bazéhom namerany m robotom a zvy3enym
namerany m teplom umiestnenym na povrchu bazéa ¢i nameranym inym pri strojom.

LED sni mace je zhasnutd, aj ked'je robot
v chode.

-
+ Kontaktujte predajcu é aby kontroloval stav zdrojov sni mace.

Ak problén trva, kontaktujte predajcu:

«f
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©

~

5.21HlaSeni preuz ivatel a

+ HlaSeni zobrazi te jak na riadiace jednotky, tak aj aplikaciu iAquaLink™.

* Postupujte podl a rie3enia zavad uvedenych niz 3ie, zaroven je moZz néndjst’ aj aplikaciu iAquaLink™: podrZ te stlaceny

kym sa neobjavi chybovy kéd.

Zobrazenie riadiac ednotiek

Kéd chyby
(polovy model)

Blikajuca diéda
LED:
(polovy model)

POLER D

ﬁ X 3 Motor

Zobrazenie
v aplikacii
iAquaLink™

A

Riedenie

+ Skontrolujte, ¢i necistoty alebo kdbel nebrani vo vol nom pohybe kartacov.

Er: 01 ferpadla + Skontrolujte, i
ni¢ neprekdz av pripojovacom priestore
Motor levy kabla.
Er: 02 pohon * Pootocte kaz dym okolo o &vrtej obratky v rovnakom smere,
X 2 kym sa nezacne vol ne otacet.
Er: 03 Motor pravy + Ak nedojde k rieSeniu problému, kontaktujte predajcu,
pohon aby som vykonal Uplnu diagnostiku.
* Uistite sa, Z e necistoty alebo vlasy neblokuju turbi nku.
Spotreba . PetlivewEistde fil
Er: 04 X 3 T GEEEE eclivévycistde filtr.
Cerpadla + Ak nedojde k rieSeniu problénu, kontaktujte predajcu,
P aby som vykonal Uplnt diagnostiku.
* Skontrolujte, ¢i neCistoty alebo kabel nebrani vo vol nom pohybe kartacov.
. Spotreb t
Er: 05 potreba motora « Skontrolujte, ¢i ni¢ nepreka? a v pripojovacom priestore
levy pohon Kabla
X 2 '
S b « Pootocte kaz dym okolo o 3tvrtej obratky v rovnakom smere,
Er: 06 pott:e ahmotora kym sa nezac¢ne vol ne otacet.
pravy pohon + Ak nedojde k rieSeniu problému, kontaktujte predajcu,
aby som vykonal Uplnu diagnostiku.
* Vypnite robot.
* Peclivévycistée filtr.
Er: 07 Robot mimo * Znovu jej ponorte do vody a zastreste ji m, aby sa uvol nili vzduchovébubliny.
X 3 vody ’
Er: 08 + Znovu spust'te cyklus. * Ak
nedojde k riedeniu problénu, kontaktujte predajcu,
aby som vykonal Uplnu diagnostiku.
+ Odpojte robota a znovu jej zapojte. *
Skontrolujte, ¢i je kdbel spravne pripojeny k riadiacej jednotce. « Skontrolujte,
Er 10 % 1 Komunlikacia cinic neprekdz av pripojovacom priestore
kabla.
+ Ak nedojde k rieSeniu problému, kontaktujte predajcu,
aby som vykonal Uplnu diagnostiku.
Er: 11 ‘ﬁ’ x 4 Zdroj spi mace « Kontaktujte predajcu, aby kontroloval stav zdrojov sni mace.
« Pripojte riadiacu jednotku minimalne za 15 sekind siete.
« Zavrite aplikaciu iAquaLink™.
» Odporucit riadiacu jednotku robota
Nezdarena « Zapojte riadiacu jednotku siete.
Er: 12 . Sls_o_r_ltrolujte, ¢i je riadiaca jednotka pripojena k Wi-Fi sieti (LED

2% x5

alebo nelplna
aktualizacia

o svieti).

POWER

rychlo neblikd (podl a modelu), otvorte aplikaciu iAquaLink™, navolte
robota a kliknite na ,Aktualizovat“.

* Ak sa nezobrazi " hlasenie ,PrOG" alebo LED
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Zobrazenie riadiacich jednotiek

Blikajuca diéda

Zobrazenie
v aplikacii RieSenie
iAquaLink™

Kéd chyby LED:
(polovy model) (polovy model)

FPOWER

ProG Probiehajlca + Pockajte na dokoncenie aktualizacie.
aktualizécia * Nevypajajte riadiacu jednotku zo siete.
vel mi rychly VPl )
+ Skontrolujte stav LED Bluetooth/Wi-Fi u riadiacich jednotiek CZ
N/A N/A Chyba spojenia a postupujte podl a tabul ky § ,5.3 I Diagnosticka podpora pri zapojeni
aplikacie iAquaLink™".
* Pri stroj nie je zapojeny alebo nie je pripojeny k domacej Wi-Fi.
V zozname ,Moje Ak je bod cerveny a riadiaca jednotka je zapojena a ikony Bluetooth/
N/A N/A pri stroje” sa Wi-Fi svieti, prevedte obnovenie displeja (prejeti m prsta zhora dole).
objavil erveny bod
* Hned'sa bod zfarbi do zelene: pri stroj je pripraveny
k pouz itiu.
S
Ak problém trva, kontaktujte predajcu: m‘

Vymazanie chybovéo kédu

Na riadiacej jednotke:

» Potom, ¢o ste vykonali rieenie problénu, stlacte akéol vek tlacidlo a chybovy kéd sa vymaz e (vymaz e tlacidlo

V aplikécii iAquaLink™:
«, Co ste provedli FeSeni, kliknite na Vymazat chybu nebo stlacte OK, abyste provedli jednotlivékroky pro
rieSenie problénu neskor.
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© 5.31Diagnostickd podpora pri zapojeni aplikacie iAquaLink™

- riadiacej jEantky

—
- LED ‘o;'-.“

blikanie.

+ R dici jednotka je

pripojena k routeru, ale
ne ke cloud serveru (LAN

zapojeny, WEB
nezapojeny).

Kontaktujte dodavatel a internetovéno pripojenia.

« Pripojte router k vasej domécej sieti Wi-Fi za 10 sekind. Opat’ Wi-Fi router
zapojte a sledujte, ¢i sa rozsvieti LED.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet moz e byt v rozpore.

* Router 5 GHz nie je

kompatibilny .

* Vymerite router.

« Zastarala verzia aplikacie * Zaved|

ke aktualizaciu aplikacie

* V3etky LED st zhasnuté

« Vel mi vysoky jas.

« Pri stroj prekryjte, aby ste jej ochranili pred slne¢ny mi IG¢ mi, a oznacili, ¢i
kontrolky svi ti .

* Odpojena riadiaca
jednotka.

+ Zapojte riadiacu jednotku (viz 8 ,2.2 I Pripojte elektrické
napajanie”).

« Vypadek pradu.

« Skontrolujte, ¢i je zaistenépod napati m. ¢
Skontrolujte, ¢i je zdsuvka pod prudom, napri klad zapojeni m inéo pri stroja.

* Zrata pripojenie
k internetu.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet moézZ e byt v rozpore.

P~
()
‘LED

je zhasnuta.

-

* LED syieti‘gle nie je
pripojenie
k internetu (alebo je
koli savé. Na displeji
aplikacie iAquaLink™ sa
zobrazi hlasenie
,Erreur Connexion”

(Chyba pripojenia).

27

« Zréta pripojenie
k internetu.

« Slaby signal Wi-Fi*.

+ R di ci jednotka je pri li§vzdialena
od routeru pre doméacu Wi-Fi.

« Skontrolujte pripojenie na internet - siet méz e byt v rozpore.
« Uistite sa, Z e signal Wi-Fi je dostatoc ne silny. Existuje niekol ko spésobov,
ako overit' signal Wi-Fi:
- Odpojte router (box) domacu Wi-Fi a opat’ jej zapojte.
- Pomoci prenosnéio poci tace navolte konfiguracnutabul ku a
nastavenie zapojenia sieti . Skontrolujte pripojenie bezdrétovej siete
Wi-Fi prenosnéo poci taca a skontrolujte stav riadiacej jednotky.

- Pomocou smartfénu alebo tabletu nainstalujte aplikaciu iAquaLink™.
Skontrolujte aktivaciu mobilnych bezdrétovy ch sieti Wi-Fi s nosi¢om
a skontrolujte stav riadiacich jednotiek.
Ak je siet’ Wi-Fi slabd, naplanujte si indtalaciu zosilfiovaca Wi-Fi.

- Pouz ite aplikaciu pre analyzu Wi-Fi, v iOS alebo Androidu
jich existuje niekol ko. ¢
Pri prvej konfigurdcii umiestnite riadiacu jednotku robota ¢o najbliz Sie k
routeru (box) pre domacu Wi-Fi. NepouzZ i vajte predlZ ovaci kabel (pozri
§,2.2 1 Pri poj elektrickéno napéajania”), potom spustite znovu jednotlivé
kroky konfiguracie (pozri § ,3.2 I Prva konfiguracia robota“):

L~

. )
- Hned'sa LED ‘& rozsvieti, zapojte riadiace jednotky do
bli zkosti bazéwu.
o~
- Ak nedojde k rozsvieteniu LED ‘;‘ , opat’ zapojte riadiace

jednotku €o bliz Sie k domu.

~
- Ak sa LED % Opét nerozsvietila, naplanujte intalaciu

zosilnovac¢ Wi-Fi.




Machine Translated by Google

Stav riadiacej jednotky Moz népri Ciny Riegenie

-
- LED sviefg'
a zobrazila sa spréava
,PROG" (podl a
modelu). V aplikacii sa - Aktualizacia prebieha

zobrazi jedna softvé.
informacia.

* Pockajte na dokoncenie aktualizacie.
« V priebehu aktualizdcie neodpojujte siet' ovy kabel od

robotu.
* Tlacidlo nemoz no

aktivovat'.

*LED 8 v priebehu

tohto kroku nesvieti.

- Vzdialenost’ medzi routerom (boxem) a riadiacim robotom,
0 - Typ routeru (boxu),

- Pocet stien mezi routerem (boxem) a Fi dici m robotom,

- Dodavatel pri stupu na internet,
- atd.
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Machine Translated by Google

© 5.41Aktualizacia pripojenych robotov

Zapojenéroboty modZ u byt aktualizované aby boli pridanénové pokrociléfunkcie alebo vytvorenézlep3enia. Toto zlep3enie nie
je pre pouz i vatel a systematicky viditel né

o Riadenie robota nie je dostupné ak nie st nainstalovanéaktualizacie.

je hned'k dispozi cii aktualizacia (viditel na v aplikacii iAquaLink™, vid obrazok ), dodrza pred tlac¢idlom pre spustenie instalacie
niekol ko odporu¢ani :

* Umiestnite robota a riadiacu jednotku ¢o najbliz Sie k routeru pre domacu Wi-Fi;

« Skontrolujte, ¢i je kvalita signalu Wi-Fi spravna;

* Ponechajte riadiacu jednotku zapojenou do siete a robot pripojeny k riadiacej jednotke az do konca instalacie;

* Riadiaca jednotka musi byt pripojend k domacej Wi-Fi sieti a aplikacia iAquaLink™ musi byt otvorena.

Spustit’ aktualizacie:
« Stlacte tlacidlo (viz obrazok ), aby sonainétalovali aplikaciu iAquaLink™;

+ V priebehu instalacie aktualizacie sa zobrazi hlasenie (viz obrazok ); prQétalécii nemozZ no spustit’ Cistiaci cyklus.
V3eobecne trva intalacia aktualizacie 10 - 20 mindt.

* Hned je indtalacia dokoncend, zobrazi sa hlasenie (viz obrazok). « Ak sa po 60 minlﬁh
instalacie nezda, zobrazi sa hlasenie (viz obrazok ), vid'8 ,5.2 I HlaSeni pre pouz i vat®#a").

(1) (2]

) = . 1e8

€ Firmware Update

Firmware Update

Bk Conarme

[ . TS Vel mirychly

g | @ ® alebo| @ ®
A o / o 0,?
\ vi) i

Hlaseni Blikajuca LED diéda:

Firmware Update

| alebo | @

z

Kod Blikajuica LED didda:

* Aplikacia iAquaLink™ sa mdz e menit'.

Recyklacia

Tento symbol vyZ aduje eurépsku smernici DEEE 2012/19/UE (smernice o spracovani elektrickych

a elektronickych zariadeni na konciich Z ivotnosti) znamena, Z e vaspri stroj nesmie byt vyvezeny do zmesovéo

odpadu. Toto zariadenie bude predmetom oddelenéo zberu za U¢elom dalsieho pou? itia, recyklacie alebo valorizacie.

Ak obsahuje latky, ktorésu potencidlne nebezpecnépre Z ivotnéprostredie, potom budd tieto latky odstranenéalebo
BN neutralizované O podmienkach recyklacie prosi m u svojho predajcu.
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Translated by Google

ZODIAC

Va&s predajca
V&s predajca

Modelovépri stroje
Model spotrebic¢a

Séiovéci slo
Séiovéci slo

Pre viac informacii , registraciu vyrobku a zakaznicku
podporu: Viac informacii , registracia produktu a zakazni cka

podpora: www.zodiac.com
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